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Laserliner®

Kullanim kilavuzunu ve ekte bulunan , Garanti Bilgileri ve Diger

Aciklamalar” defterini liitfen tam olarak okuyunuz. icinde yer alan
talimatlari dikkate aliniz. Bu belge saklanmak zorundadir ve lazer

tesisati elden cikarildiginda beraberinde verilmelidir.

Tam otomatik, kirmizi veya yesil lazer teknolojili

rotasyon lazeri

— Buyuk mesafelerde ytksekliklerin, hizalarin ve egimlerin hassas bir sekilde

aktariimasi icin

— ilave cekdil tutma ve referans lazeri, bdlme duvarlarinin dogrultulmasini

kolaylastirir

— Manuel egim modu, 5°'e kadar egimlere dayama imkani verir.
— Tum fonksiyonlar uzaktan kumanda ile kullanilabilir.

Genel guvenlik bilgileri
— Cihazi sadece kullanim amacina uygun sekilde teknik 6zellikleri

dahilinde kullaniniz.

Lazer 1sini!
Dogrudan isina
bakmayiniz!
Lazer sinifi 2
<1mW - 635/650 nm
EN 60825-1:2014

Lazer 11!
Dogrudan isina
bakmayiniz!
Lazer sinifi 2
<1 mW - 515/650 nm
EN60825-1:2014

— Dikkat: Lazer i1sinina veya yansiyan isina direkt olarak bakmayiniz.

— Lazer iginini insanlarin Ustiine.dogrultmayiniz.

- 2 sinifi lazer 1sin1 goze vurdugunda gézlerin bilincli olarak kapatilmasi
ve basin derhal isindan disari cevrilmesi gerekmektedir.

— Lazer isinlarina veya yansimalarina (/refleksiyonlarina) asla optik cihazlar
(bUyuteg, mikroskop, dirbun, ...) araciligiyla bakmayiniz.

— Lazeri g6z hizasinda kullanmayiniz (1,40 ... 1,90 m).

— lyi yansima yapan, aksettiren veya parlayan alanlari lazer cihazlarini
calistirirken 6rtmelisiniz.

— Umumi trafik alanlarinda isin gidisatini mimkin oldugunca engeller
ve bolmeler ile sinirlandirarak lazer alanini ikaz tabelalari ile isaretleyin.

— Lazer tesisati Uzerinde her tlrlG manipulasyon (degisiklik) yasaktir.

— Bu cihaz oyuncak degildir ve cocuklarin elinde isi yoktur.
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Quadrum / Quadrum Green

Ozel Uriin Nitelikleri ve Fonksiyonlari

S5ENsar . . - .
Rutomaric  Rotasyon lazeri kendi kendini dizecler. Cihaz + 5°'lik calisma

acl araligr dahilinde gerekli temel konuma getirilir. Ardindan otomatik sistem
hemen hassas ayari tamamlar. Bu islemde (¢ adet elektronik &lcim sensoru
X, Y, ve Z eksenlerini saptar.

Anti-Drift sistemi (ADS) hatali dlcimleri engeller. Islev prensibi:
Lazer 1sini ADS'nin etkinlestiriimesinden 30 sonra sirekli olarak diizglin
bir diizecleme yéniinden kontrol edilir. Cihaz dis etkenlerden dolayr hareket
ettirilirse veya lazer ytkseklik referans noktasini kaybederse, lazer durur.
Ayrica lazer yanip soner ve Tilt-LED 1s1g1 strekli yanar. Calismaya devam
edebilmek icin, Tilt tusuna yeniden basin veya cihazi kapatip acin. Boylece
hatali élciimler kolayca ve glvenli olarak engellenir.

ADS cihazin calistirlmasindan sonra etkin olmaz. Kurulmus olan cihazi dig
etken sebepli konum degisimlerinden korumak icin, ADS sistemi Tilt tusuna
basilarak etkinlestirilmelidir. ADS fonksiyonunun etkin olusu, Tilt 1siginin yanip
sonmesi ile bildirilir. Bkz. asagidaki sema.

ADS sistemi ancak lazerin diizeclenmesi tamamlandiktan 30 saniye
sonra denetleme sistemini aktif hale getirir (kurulum safhasi). Kurulum
esnasinda Tilt 15191 saniyelik araliklarla yanip séner; ADS etkin oldugunda
hizli sekilde yanip soner.

ADS Fonksiyon sekli ADS 30 saniyeden
sonra aktif olur,
Rotasyon Tilt LED 15191 hizlica
Acik baglar yanip séner. Dis etken
7L
Sensor Automatic ADS'nin
kurulum safhasi etkinlestirilmesi: Le?zer .
Tilt tusuna basiniz; guvenlik
Tilt 15191 saniyelik agisindan du[ur,
araliklarla yanip 'azef yanip soner
séner. ve Tilt-LED 15131

stirekli yanar.



Laserliner®

\\ﬁ“lock Transport LOCK: Cihaz tasima esnasinda 6zel bir motor
freni ile korunur.

Toz ve sudan koruma — Olciim cihazlari tozdan ve yagmurdan
korunma 6zellikleri ile 6ne ¢tkmaktadirlar.

Alan Kafesi: Bunlar lazer duzlemlerini ve fonksiyonlarini gosterir.
auto: Otomatik hizalama / man: Mandel (elle) hizalama

=8 ® o 0

Yatay tesviye Dikey tesviye Egilimler 90° acilar 90° Referans
fonksiyonu

Yesil lazer teknolojisi

EEE DLD tasanmli lazer modulleri cizgide Ustin kalitenin, temiz ve
duru ve bundan dolayi iyi gérilebilen ¢izgi tablosunun ifadesidir.
Eski jenerasyonlara bakis bu modeller 1siya daha dayanikli ve
enerji tiketimi daha tasarruflu.

Ayrica insan gozu yesi lazerin dalga alaninda 6rnegin kirmizi
lazerin ki ile kiyasla daha yUksek bir hassasiyete sahiptir. Bu
nedenle yesil lazer diyodu kirmizi lazer diyodu ile kiyaslandiginda
daha parlak gorunar.

Yesil lazerler -bilhassa DLD tasariminda- uygunsuz kosullar
altinda lazer cizgisinin gérinurliga agisindan daha fazla
avantaj sunmaktadirlar.



Quadrum / Quadrum Green

Bataryanin Sarj Edilmesi

- Cihazi kullanmadan 6nce bataryayl tamamen sarj edin.

— Elektrik / Sarj cihazini elektrik prizi ve batarya yuvasinin (L) baglanti soketine
(J) baglayin. Lutfen sadece cihaz dahilindeki elektrik / sarj cihazini kullanin.
Yanlis bir sebeke / sarj cihazi kullanildiginda garanti hakki kaybedilir. Batarya
cihazin disinda da sarj edilebilir.

— Bataryanin sarj islemi stiresince elektrik / sarj cihazinin (N) LED'i kirmizi
yanar. LED 15181 yesil renkte yandiginda, sarj islemi tamamlanmis olur. Cihaz
sebeke / sarj cihazina bagl degilse, elektrik / sarj cihazinin (N) LED'i yanip
soner

— Alternatif olarak (4 ad. C tipi) alkali piller
de kullanilabilir. Bunlari batarya yuvasina (K)
yerlestirin. Bu arada yerlestirme simgelerini
dikkate aliniz.

— Bataryayi (L) veya batarya yuvasini (K) girintiye
(G) sokup tespit civatasi (I) ile sikiniz. Bu islem
esnasinda elektrik kontaklar (H) baglanmalidir.

— Batarya takili olursa, cihaz sarj islemi stresinde
kullanima hazirdir.

— 3 LED 1siginin her biri (2, 4, 5) kisaca yandiktan
sonra cihaz kapanirsa, pillerin degistirilmesi ya
da bataryanin sarj edilmesi gerekir.

Pillerinin Kumandaya Takilmasi
— Kutuplarin dogru olmasina dikkat ediniz.

==




Laserliner®
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Dikey Calisma M N
A Hizli hedef alma Pil veya batarya yuvasi

tespit vid
B Referans isini cikisi espit vidasi

Elektrik j cihazi ici
C Prizma basligi / Lazer isini ¢ikis! b;gltannt|/s%)all<rtjetcil asticin
D Uzaktan kumanda algilayici

diyotlari (4x)

Kumanda paneli

Batarya veya pil yuvasi
Elektrik kontaklar

I @@ T m

6 @

5/8" dis / Cekul lazeri cikisi

Z z - x

Pil yuvasi
Batarya yuvasi
Elektrik / Sarj cihaz

Sarj gostergesi
kirmizi: Batarya sarj ediliyor
yesil: Sarj islemi tamamlandi
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Quandum kumanda alani Uzaktan Kumanda

34
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auto/man fonksiyonu

auto/man fonksiyonu isig
LED kapali: Otomatik hizalama
LED acik: Manel (elle) hizalama

ACMA / KAPAMA tusu
islem gostergesi

Tilt fonksiyonu 1511
Tilt fonksiyonu

X ekseni 15131

Y ekseni 15131

Z ekseni 15191

10 KO sinyal cikigi
11 islem gostergesi

12 Tarama modu

13 Konumlandirma tusu
(saga ceviriniz)
auto/man fonksiyonu:
X/Y Eksenlerinin kaydiriimasi

14 Rotasyon hizi secimi -

600/ 300/ 120/ 60 /0 dev./dak
15 Konumlandirma tusu

(sola ceviriniz)

auto/man fonksiyonu:

X/Y Eksenlerinin kaydiriimasi

16 X/Y Eksenleri degistirilir



Laserliner®

Yatay ve diisey diizecleme: auto auto

— Yatay: Cihaz mUmkun oldugunca diiz bir zemin >
Gsttine konulmali veya bir statif (lic ayak) tzerine q
sabitlenmelidir.

— Dusey: Cihazi yan ayaklar tzerine yerlestiriniz.
Kumanda alani yukariya dogru bakiyor. Opsiyonel
duvar sabitleyicisi (Urtin no: 080.70) ile cihaz disey
kullanimlarda bir statif Gzerine monte edilebilir.

— ACIK / KAPALI tusunu bas.

(%
G
o

' Auto/man fonksiyonu LED'i kapali: Otomatik hizalama

— Cihaz kendini otomatik olarak +5° araliginda duizecler. Kurulum stresinde
lazer yanip soéner ve prizma baslhg durur. Nivelman tamamlandiginda,
lazer strekli yanar ve maksimum devir sayisi ile doner. Bu konuyla ilgili
"Sensor Automatic" ve "ADS-Tilt" bélimlerini de okuyunuz.

Cihaz fazla meyilli (5° araligi disinda) sekilde kuruldugunda, bir uyari
' sinyali verilir, prizma kafasi durur ve lazer yanip séner. Bu durumda
® cihazin daha diz bir zemin Usttine konmasi gerekir.

Diisey Lazer Diizeyinin Konumlandirilmasi

Dusey kullanim modunda, lazer dizeyi ylzde yiz tam olarak
konumlandirilabilir. "Sensor Automatic" etkin kalir ve disey
lazer duzeyini duzecler. Sonraki sekle bakiniz.

auto Z‘f‘f
/

<> <Bh
& &
@ ®O

| X

auto/man-LED s1g1 yanip sondiginde, maksimum 5°'lik ayarlama
' araligina ulasilmistir. Cihazi yatay olarak kurup kapatip yeniden
= calistiriniz.

0w @



Quadrum / Quadrum Green

5°'ye Kadar Meyil Fonksiyonu - Yatay

Meyil fonksiyonu etkinlestirildiginde sensor otomatigi kapatilir. Bunun igin
auto/man tusuna basiniz. Arti / Eksi tuslari ile meylin tahrikli olarak degismesi
mUmkUnddr. Bu durumda X ve Y ekseni birbirlerinden bagimsiz olarak
ayarlanabilir. Sonraki sekillere bakiniz.

@
O®

Maksimum 5°'lik meyil sinirina ulasildiginda, ! lazer durur ve yanip
= SOner. Bu durumda meyil agisini azaltiniz.

Meyil fonksiyonu > 5°

Daha blyuk meyiller istege bagh temin

edilebilen aci plakasi, Uriin No. 080.75 \
aracihgiyla ayarlanabilir. TAVSIYE: Once

cihazin kendini duizeclemesini bekleyip

acl plakasini sifirlayiniz. Daha sonra sensor

otomatigini auto/man tusu ile kapatiniz.

Ardindan cihazi istediginiz aglya ceviriniz. Ll

3
Qo
5

o

' Auto/man fonksiyonu LED'i acik: Manuel (elle) hizalama

@



Laserliner®

Lazer Modlari

Rotasyon Modu
Rotasyon tusu ile devir sayilari ayarlanir: @
0, 60, 120, 300, 600 D/dak

Nokta Modu

Nokta moduna gecmek icin lazer rotasyonu @
(dénmesi) duruna kadar rotasyon tusuna
basmaya devam ediniz. Lazer, konumlandirma
tuglari ile istenen pozisyona déndurilebilir.

Scan Modu

Scan tusu ile yogun isikli bir katman 4 degisik
genislikte akftiflestirilebilir ve ayarlanabilir.
Katman, konumlandirma tuslari ile istenen
pozisyona déndurdldr.

El Alicisi Modu

istege bagl temin edilebilen lazer alicisi ile
calisma: Rotasyon lazerini maksimum devir
sayisina ayarlayin ve lazer alicisini acin.
Bununla ilgili s6z konusu lazer alicisinin
kullanim kilavuzuna bakiniz.

Referans lazeri veya

Dikme lazeri ile calisma

Cihazda bir cekdl tutma ve referans lazeri
bulunmaktadir. Yatay calisma modunda bu ¢ekul
tutma lazeri bir dik dogru inilebilir. Dusey calisma
modunda cekdl tutma ve referans lazerleri cihazin
hizalanmasina yaramaktadirlar. Bunun igin ¢ekdil
tutma ve referans lazerlerini duvara paralel sekilde
ayarlayin. Bu durumda disey lazer dlzeyi duvara B
dik aglyla diizeclenmis olur, sekle bakiniz.

10 @
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Teknik Ozellikler (Teknik degisiklik yapma hakki saklidir)

Otomatik dizecleme araligi

+ 5°

Hassasiyet

+0,Tmm/m

Yatay ve dusey duzecleme

Elektronik tesviye ruhu ve servo
motorlar ile otomatik olarak.

Ayarlama Hizi

tm calisma agisi icin yakl. 30 sn

Dikey referans isini

Rotasyon dlzeyine 90°

Rotasyon Hizi

0, 60, 120, 300, 600 D/dak

Uzaktan Kumanda Enfraryj IR
Lazer dalga boyu kirmizi / yesil 635 nm /515 nm
Lazer dalga boyu cekul Lazeri 650 nm

Referans lazeri lazer dalga boyu
kirmizi / yesil

635 nm /515 nm

Lazer sinifi

2 /<1 mW (EN60825-1:2014)

GUC beslemesi

Batarya / piller (4 x C tipi)

Bataryanin calisma sdresi kirmizi /

yak. 35 saat /

GUC beslemesi

yesil lazer yak. 15 saat

Pillerin calisma stresi kirmizi / yesil | yak. 50 saat / yak. 18 saat
Batarya dolum suresi yak. 7 saat

Calisma sicakligi -10°C ... +50°C
Depolama isisi -10°C ... +70°C

Koruma sinifi IP 66

Ebatlar (Gx Y x D) / 215 x 205 x 165 mm /
Agirhgr (batarya dahil) 2,6 kg

Uzaktan Kumanda

2x 1,5V Tip AAA

Uzaktan kumanda menzili

maks. 30 m (IR-Control)

Agirhigr (batarya dahil)

0,07 kg

AB Diizenlemeleri ve Atik Aritma

Bu cihaz, AB dahilindeki serbest mal ticareti icin
gecerli olan tiim gerekli standartlarin istemlerini

yerine getirmektedir.

Bu Urtin elektrikli bir cihaz olup Avrupa Birligi'nin
Atik Elektrik ve Elektronik Esyalar Direktifi uyarinca
ayri olarak toplanmali ve bertaraf edilmelidir.

Diger emniyet uyarilari ve ek direktifler icin:

www.laserliner.com/info

Ce
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Laserliner®

Kalibrasyon kontroliiniin hazirlanmasi

Lazerin kalibrasyonunu kontrol edebilirsiniz. Cihazi birbirlerine en az 5m

mesafede bulunan iki duvarin ortasina kurunuz. Cihazi calistiriniz.

En iyi kontrol sonuclarini alabilmek icin, lutfen bir statif (sehpa) kullaniniz.

ONEMLI: Sensor Automatic etkin olmali (auto/man LED 151§ kapal).

1. Duvarda A1 noktasini isaretleyiniz.

2. Cihazi 180 derece ceviriniz ve A2 noktasini isaretleyiniz. Simdi A1 ve A2
noktalari arasinda yatay bir referans cizginiz vardir.

ﬂ L
o= B
2. .
H »180°~ ﬂ
AL R A2 u
Kalibrasyon kontrolii
3. Cihazi olabildigince duvara yaklastirip A1 noktasinin hizasina kurunuz.
4. Cihazi 180 derece ceviriniz ve A3 noktasini isaretleyiniz. A2 ve A3

noktalari arasindaki mesafe, cihazin hassasiyet degeridir.
5. Y veya Z eksenlerinin kontrolU icin 3 ve 4 nolu islemleri tekrarlayin.

3.
A2

A2

\
>
=
= 0K

0,1 mm/m

A3

-
-]
=]
°
<

-
L A2 L
ﬁ A3 L

X, Y veya Z eksenlerinde A2 ve A3 noktalari birbirlerine 0,2 mm / m‘den
' daha buyuk bir uzaklikta bulunuyorlarsa, yeniden ayarlama yapiimasi

gerekmektedir. Bu durumda yetkili saticinizla ya da UMAREX
LASERLINER’in musteri servisi departmaniyla irtibata geginiz.

2 @
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Ayarlama Modu

Rotasyon lazerinin diizgln olarak ayarlanmis olmasina dikkat ediniz.
Daima tum eksenleri ayarlayin.

X Ekseninin Ayarlanmasi

Ayarlama Modunun Etkinlestirilmesi: Quadrum cihazini calistiriniz.

X-LED 151g1 hizlica yanip sonmeye baslayana kadar ACMA / KAPAMA
tusu ve auto/man tusunu ayni anda basili tutunuz.

Ayarlama: Arti/Eksi tuslari ile lazeri bulundugu pozisyonundan @ @
A2 referans noktasinin ylksekligine getiriniz.

Ayarlamanin iptal edilmesi: Cihaz kapatiniz. @)
Hafizaya kaydetme: Scan tusu yeni ayarlar hafizaya kaydedilir. @

Y ve Z Eksenlerinin Ayarlanmasi

Ayarlama Modunun Etkinlestirilmesi: Quadrum cihazini calistiriniz.

X-LED 151§1 hizlica yanip sénmeye baslayana kadar ACMA / KAPAMA
tusu ve auto/man tusunu ayni anda basili tutunuz.

X/Y tusu ile Y eksenine geciniz.

Ayarlama: Arti/Eksi tuslari ile lazeri bulundugu pozisyonundan

A2 referans noktasinin yuksekligine getiriniz. @ @
Ayarlamanin iptal edilmesi: Cihazi kapatiniz. @
Hafizaya kaydetme: Scan tusu yeni ayarlar hafizaya kaydedilir. @

Z ekseninin ayarlanmasi icin cihazi dikey olarak
kurup Y ekseni icin tarif edildigi sekilde hareket ediniz. A X1Y/ Z_
Eksenleri

X
Urtintin ayarini her kullanimdan énce,

nakil ve uzun muhafazadan sonra

kontrol ediniz. Bu islemde daima tiim Y
eksenleri kontrol ediniz.
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MpocuM Bac NONHOCTLIO NPOYUTaTh MHCTPYKLIMIO MO SKCMyaTaLmm 1
npunaraemyto 6potuopy ,MIHpopMaLms 0 rapaHT1K 1 AOMONHUTENbHbIE
ceepeHns”. CobnioaaTb conepXXalumecs B 3TUX JOKyMeHTax yKasaHus.

STOT AOKYMEHT HEOOXOAMMO COXPaHWTL 1 Nepeaatb Npuw nepenade nasepHoro
yCTPOWCTBA.

ABTOMaTM4YeCKMI POTALMOHHbIN fla3ep Mo TeXHONornum
KpacHOro Unu 3eneHoro nasepa

— [Inf TOYHOW Nepeaqy BbICOT, COOCHOCTU W Hak/oHa Ha Bonbluve paccToAHMS

— [1oNOMHNTENbHbIV BEPTUKAbHbIN 1 OMOPHBIA Na3epHbie ly4u ynpoLLaioT
BbIPaBHVIBaHMe NeperopofoK rno oTeecy

— Py4HOM pexuM HaKoHa No3BosIsieT 3aAaBaTh YKIOH 5°.

~ YnpasneHue nprbopoM npu NOMOLLY ANCTaHLIMOHHOTO MyfbTa yrpasBieHus.

OO6LLas TeXxHMKa 6e3onacHOCTU

- HpM60p MNCNOMb30BaTh TOJIbKO CTPOro Mo Ha3HavYeHWIo 1 B Npeagenax yCJ'IOBI/Il;I,
YKa3aHHbIX B CI'IeLI,VICpI/IKaLLI/II/I.

JazepHoe n3nyyeHve!
W3beranTe nonagaHus
ny4ya B rnasal
Knacc nasepa 2
<1 MBT+635/650 H™m
EN 60825-1:2014

JlasepHoe m3ny4eHne!
M36eranTe nonagaHuns
ny4a B rnasa!
Knacc nasepa 2
< 1MBT+515/650 HM
EN60825-1:2014

— BHMUMaHWe: 3anpeLLaeTcs HanpasnaTb NPSMON UK OTPaXKeHHbIV yy B rnasa.

— 3anpeLlaeTcs HanNpPaBsTh a3ePHbIN N4 Ha JIIOAEN.

— Ecnv nasepHoe 13nydeHue knacca 2 nonagaeT B8 rnasa, HeobxoaMMO 3aKpbITh r1asa u
HemeLIeHHO yopaTh rofosy M3 30Hb! Nyya.

— Hu B KOem ciy4ae He CMOTPETb B J1a3epHbI Jyd NPy MOMOLLM ONTUHECKUX NPUBOpPoB
(nynbl, MyKkpockona, GuHokns, ...).

- He ncnonb3osats nasep Ha yposHe rnas (1,40 - 1,90 m).

— Bo Bpemsi paboTbl fa3epHbIX YCTPOMCTB 3aKPblBaTh XOPOLLIO OTPaXaloLiue,
3epKasibHble UK MsHLEeBbIE NOBEPXHOCTH.

— B MecTax 0bLLero nosib30BaHms No BO3MOXHOCTV OrPaHWNYMBATL XOL fyHew C
MIOMOLLBIO OrPaXAeHUI 1 NePeropofok 1 pa3meltatb NpeaynpexaaloLme Tabnmykm
B 30He [1eMCTBIS N1a3epPHOro U3NyHeHus.

— JlioBble MaHWMYAALMN C Na3epHbIM YCTPOMCTBOM (ero n3meHeHus) 3anpeLueHsi.

— IT0T Nprbop He MrpyLika. He LoMyckaTb ero nonagaHus B pyku feten.

14 GD
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Ocobble XapaKTepucTUKn nsgenuvs u yHKLUmn

SENso 3
AUTOMATIC POTaLI,VIOHHbIVI Nnasep HacTpanBaeTCs CaMOCTOATeIbHO. OH

yCTaHaBNMBaeTCs B TpebyeMoe NCXOLHOE NOMNOXEHNE - B Mpefenax yrna
CaMOCTOSTENIbHOTO HUBENMPOBaHUA £ 5°. A TOYHYIO PErynnpoBKy cpasy
Xe BbINONHAET aBTOMaTUKa: Mpyn 3TOM TpU 3NeKTPOHHbIX N3MePUTENbHbIX
narymka gukcmpytot ocn X, Y n Z.

ADS

Mpotneoapericosas cuctema (ADS) NpegoTBpallaet owmnboyHble
3amepsl. MpuHuMn aencreus: Jlasep B Tederne 30 cekyH[ NOCe akTMBMpoBaHms ADS
MOCTOSHHO NPOBEPSET NPaBUILHOCTb BbIPaBHMBaHWS. ECnv nprbop nog BHEWHUM
BO3LENCTBMEM NMPUXOAMT B AABUXEHWE, UV Na3ep TePSieT CBOIO OMOPHYIO BbICOTY,
TOrfa flasep OCTaHaBIMBAETCs. [LOMONHUTENBHO K STOMY Jla3ep MUraeT, a CBETOANOL,
WNHAMKALMM HAKNIOHA rOpUT NOCTOSHHO. [N NPOA0MXKeHMs paboTbl NOBTOPHO HaxaTb
KMaBuLLy HaKIOHa UK BLIKIIOYUTL 1 CHOBA BKITIOYUTL MPUOOP. TakMM MpoCTbIM 1
HaZleXHbIM CMOCOBOM MPEeAOTBPALLAIOTCS OLMBOYHbIE 3aMepbl.

MpotvBogpeidosas cnctema (ADS) He akTVMBHa MOC/e BKIIOYEHUS YCTPOUCTBA.
YTO6bI 3aLUMTUTL NPUBOP OT M3MEHEHVIS MONOXKEHWS NPV NOCTOPOHHEM BO3LENCTBUM,
HY>XHO aKkTuBMpoBaTb ADS HaxaTneM KHOMKK HaknoHa. OyHkuua ADS nokasbiBaeTcs
MUraHem CBETOAMOAa HaKoHa, CMOTPU PUCYHOK BHU3Y.

ADS BkntoHaeT PyHKLMIO KOHTPONS NnLb HYepe3 30 ceKyHZ nocsie NoHOro
' HVUBENMPOBaHWS nasepa (31an HacTpoVikK). Ha 3Tane HacTpPoVKM CBETOAMOL,
Hak/IOHa MUraeT C CeKyHAHOWM YacToToi; koraa ADS akTvBHa - ObICTpOe MUraHue.

MpuHunn pencremna ADS ADS BKIOUNTCS
yepes 30 ¢, bbicTpoe
Havano MUraHue ceetoavopa MoctopoHHee
Brn. BpaLLeHus HakJoHa. BO34encTBre
I 7L
Hactpoiika BknioyeHnie ADS:
Sensor Automatic Haxatb KHomKy B Lensx
HaKknoHa, NHAMKaTop ©e3omnacHoCT nasep
HaknoHa 3amuraer OCTAHABNMBAETCH,

C cekyHAHOM

2 nasep mMuraer,
YacToTow.

a ceeToamon
VHAVKaLWK HakoHa
TOPUT MOCTOSIHHO.
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Laserliner®

\\ﬂhlock BJIOKVPOBKA ans TpaHCnopT1MpoBku: [ns 3awmTel nprubopa Bo Bpems
TPaAHCMOPTUPOBKM OH (DPUKCMPYETCSH C MOMOLLbIO CMeLanbHOro MOTOPHOroO TOPMO3a.

CTeneHb 3aLWuThl ﬂpVI60pOB OT NblN W BNaru.

MpocCTpaHCTBEHHbIE peLLeTKu: [1oKa3bIBaloT NNOCKOCT Nasepa 1 yHKLUMM.
auto: aBTOMaTYeCKoe HNBENMPOBaHWEe / Man: HUBENMPOBaHWE BPY4YHYIO

=8 ® o0

[oprsoHTanbHoe BeptukansHoe HaknoH 0° yron 90° OnopHan
HVBENMpoBaHue HVBeNnMpoBaHue PyHKUMS

TexHonorus nasepa, M3y4aloLLero B 3esieHoN obnactm cnekrpa

[EM=]] /lasepHble Moayny B McnonHeHWK DLD 03Ha4aioT Bbicokoe
Ka4yeCTBO NIHWM U YUCTOE, HETKOE U 3a CHET 3TOTO XOPOLLIO
pasnuyrMoe 1300paxkeHve NMHWIA. B oTnnYMe oT NpenplayLLmx
MOKONEHN OHW Goree TEPMOYCTOMHMBLI U SHEProIhHEKTUBHBI.

Kpome Toro, 4enosedeckmii rmas obnafaer nosbiWeHHON
4yBCTBUTENBHOCTLIO B BOSIHOBOM fMana3oHe 3efeHoro nasepa
N0 CPABHEHMIO, HAaNPUMep, C KPacHbIM f1a3epoMm. B pesynsrate
3€e1eHbl Na3epHbI CBETOAMOL KaxXeTcs ropasao bonee apkum
N0 CPABHEHMIO C KPACHbBIM.

TakvM 06pa3oM, Npu HEBNAroNPUATHBIX YCIIOBUSX 3eMeHble
nasepbl, 0CO6eHHO B ncrnonHeHun DLD, nMetoT npenmMyliectsa
C TOYKM 3pEHNS BUANMOCTH.



Quadrum / Quadrum Green

3apsiaka akkymynatopa

- Mepen ncnonb3osaHem Nprbopa HeOBXOANMO MOHOCTLIO 3aPAAUTL aKKYMYNATOP.

- MopcoennHUTL BNIOK NWUTaHUS /3apALHOE YCTPOMCTBO K IM1EKTPOCETU 1 3apAAHOMY
riesgy (J) otaeneHus ans akkymynstopa (L). icnonb3oBath Tonbko 6510k
NUTaHWsl /3apsiaHOE YCTPONCTBO, BXOAALLEE B KOMMIEKT. [1py UCMOMb30BaHUM He
OpUrMHanbHOro 610Ka NUTaH1A /3apSAHOTO YCTPOMCTBA rapaHTUA aHHYNINPYETCs.
AKKYMYTSITOP MOXHO Takxe 3apsikaTb OTAerbHO OT nprubopa.

— Bo Bpemst 3apsaKM akKyMyisiTopa ropuT KpacHbIn CBeToamom 6rioka nutaHus /
3apsigHoro ycrporctea (N). Mpouecc 3apsaku aBepLueH, Koraa CBETOAMOL, ropuT
3eneHbIM cBeTOM. Ecniv nprbop He noakmiodeH K 6noky nutaHus ot cetn/3apaaHomy
YCTpOMCTBY, cBETOAMOZ B10Ka NUTaHKS /3apAaHOTo
YCTPOWCTBA MUraeT.

— B kayecTBe BapmaHTa MOXHO Takxe 1Crosb30BaTh
wenoyHble Gataperiku (4 x Tun C). Ux HeobxoamMmo
BCTaBUTL B BatapenHbin otcek (K). Mpu 31oM obpatats
BHVMaHM1e Ha CUMBOJIbI Pa3MeLLieHus.

— 3aABuHYTL akkymynaTop (L) unmn GatapenHbin oTcek
(K) B npremHbI 6nok (G) v 3acrkcmpoBaTs ero
KpenéxHbIM BUHTOM (1). DnekTpudeckmne KoHTakTbl (H)
MPY 3TOM LOMKHbI ObITb COBANHEHBI.

— Mpw BCTaBNEHHOM akKyMySISITOpe BO BpeMst npoLecca
3apsiaku nprbop roTos K pabore.

— Ecnu Bce 3 ceetoamoga (2, 4, 5) BCMbIXMBAIOT Ha
MrHOBEHMWe, a Nprbop OTKIIOHAETCs, HEOOXOAUMO
3aMeHUTb BaTapen 1N BHOBb 3apsanTb akKyMySIATop.

YcTaHoBKa 6aTaper Npu AUCTAaHLMOHHOM
ynpasneHuu
— Cobniofatb NONAPHOCTb.

_
—=b H
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Pabora B M
BEPTUKANIbHOM
MOIOXEHNN F
G \-\
A bBbICTpoe HaBefeHMe Yepes BU3NP I KpenéxHas ranka ans 6atapenHoro
oTceka v akkymynaropa
B Bbixog onopHoro yMmy. P
Mp3MeHHas ronoska / J  CoegnHuTenbHOe rHe3o ang bnoka
P NUTaHWA /3apAAHOIO YCTPOUCTBA
BbIXOA, Ny4a Nnasepa
K batapeiHbiv oTcek
D T[preMHble Anoabl ANCTAHLMOHHOMO
ynpasnexus (4 x) L Ortcek ana akkymynatopa
E TaHenb ynpaBneHus M bnok nutaHunsa/3apsanHoe ycTponcTBo
F Pe3bba 5/8" Ans ropusoHTanbHoro N WHaunkatop pabortbl

pexuvma

G [premMHbIn Brok Ans akkymynstopa
nnv GaTaperHoro otceka

H DnekTpuyeckme KOHTaKTbl

1B @

KPaCHbIN:
NAeT 3apsaKka akkyMynatopa
3eneHbIN:
npoLecc 3apsiAKmn 3aBepLueH



Quadrum / Quadrum Green

MNaHenb ynpaBneHus Quadrum

Laserliner’

Quadrum

AncrtaHUUOHHOe
ynpasneHue
10

—
[ W W
|
1
12 14
13 15
16

1 ®OyHKums auto/man

2 Ceetoamopn yHKUMKM auto/man
CBeToamon He ropuT: aBTOMaTU4eCKOe
HWBENMpPOBaHNe
CBeToamos roput: py4Hoe
HWBENMpPOBaHNe

KHonka BKJ1. / BbIKJI.
MHavkaTop paboTbl
Cgetoamopn, hyHKLUMMN HakNoHa
DYHKUWS HaKNoHa
Ceetogmopn ocn X

Ceetogmopn ocn Y

CeeTogunon ocn Z

= OV 00 N O Uu » W

0 Bbixod, vHdpakpacHoro curHana

11
12
13

14

15

16

MHavkaTop pabotbl
Pexxvm ckaHmpoBaHns

KHorka no3vumoHmpoBaHus
(Bpawatb BNpaeo)

DYHKUMS aBTO / PYHHOTO pexmMa:
HaknoHuts ocn X/Y

BbibpaThb CkOpOCTh BpaLLeHus
600 /300 /120 /60 /0 06/MuH.

KHonka no3unuyoHpoBaHuns
(BpalaTh Bneso)

DyHKUMS aBTO / PYHHOrO pexumar:
HaknoHuts ocn X/Y

MepekniodeHne ocn X/Y



Laserliner

fopusoHTanbHoe U BepTUKanbHoe auto auto
HUBenupoBaHue ‘} «b
~ B ropu3oHTanbHOM NonoxeHun: Mo BO3MOXHOCTY

YCTaHOBUTb NPMBOP Ha POBHOM MOBEPXHOCTY MK

3aKPEeNUTb Ha LUTATVBE. ‘ 0
— B BepTMKanbHOM NONOXEHWN: YCTaHOBWTb Nprbop Ha @ @

6OKOBbIX HOXKaX. MynbT ynpaBneHns CMOTPUT BBEPX.

C NOMOLLBIO KPOHLUTEMHA ANs KPenieHns Ha CTeHe

(onums, Ne aptukyna 080.70) Nprbop MOXHO 3aKPENUTL Ha LTATMBE AN PaboThbl

B BEPTMKANbHOM MONOXEHUN.
— Haxartb knasuwy BKJ1. / BbIKJT.

' CBETOLAMOA, AaBTO/PY4HOTO PeXXMMa He FOpUT: aBToMaTUYeckoe HBenMpoBaHme
-

— Mpunbop BbINONHAET aBTOMATMHECKOe HUBENMPOBaHWe B MHTepBane + 5°. Ha 3tane
HaCTPOVKM Na3ep MUraeT, a NpU3MeHHas rofioBka 0CTaeTcs HenoABMxHowM. Mo
OKOHYaHW HUBEIMPOBAHWA N1a3ep ropuT NOCTOAHHBIM CBEYEHMEM W BPALLAETCs
C MaKc. 4ncriom obopotos. CM. Takxke pasfen Nno CEHCOPHOW aBToMaTyke “Sensor
Automatic” 1 06 yrne HaknoHa ADS.

Korga npubop ycraHoBneH nog cinikoM 6onblumm yriom (6onee 5°), 38y4mt
' npesynpeauTenbHbIN CUrHan, MPY3MeHHast FoIOBKa OCTAHABIMBAETCS, a J1a3ep
= mwuraer. Mpnbop HeobXxoaMMo yCTaHOBUTL Ha Bonee POBHOW NOBEPXHOCTM.

Mo3numoHupoBaHue BepTUKaNbHOW NOCKOCTU Nla3epa

B BepTMKanbHOM pexxime BO3MOXHO TOYHOE MO3MLMOHMPOBaHME MI0CKOCTI Na3epa.
DYHKLMA CEHCOPHOM aBTOMaTWKM "Sensor Automatic” octaeTcs akTMBHOW W HUBENMpPyeT
BEPTMKabHYIO NNOCKOCTb Nasepa. CM. cnefyioLmii pUCyHOK.

Ecnu cBeTogmon aBTOMaTM4eCckoro / PYHHOro pexmmMa MUraeT, 3Ha4nT
LOOCTUTHYT MaKC/ManbHbIV Avana3oH perynnpoBaHna 5°. MNocne 3toro
yCTaHOBUTb I'Ipl/l60p B FOPM130HTa/IbHOM MONOXEHUN U BbIK/TIOYNTL U CHOBa
BKJTIOYUTb €ro.

» @



Quadrum / Quadrum Green

®DyHKLUMSA HaKNoHa Ao 5° — No ropusoHTanu

Mpwy BKIOHYEHMN (DYHKLIMN HaKNTOHa OTKITIOYaeTCa CeHCOpHas aBTomatuka. [ng storo
HaxaTb KNaBuLLYy aBTOMaTU4ecKoro / py4Horo pexuma. Knonku "Mnoc” / "Munyc”
N03BONAIOT U3MEHATL HaKNOH C NOMOLLbIO ABWraTens. Mpu 3TOM ICTUPOBKY Ocel

X 1Y MOXHO BbINONHATL MO OTAENbHOCTU. CM. ClefyioLie PUCYHKN.

Laserliner’

Laserliner’

Cpa3y nocne AOCTVXeHWA MakCMalibHOro gmarasoHa yria HakjiioHa 5° nasep
' OCTaHaBNMBAETCA M Ha4YMHaeT MuraTb. [locne aToro caenyet YyMeHbLNTb Yron
- HaKJ/1oHa.

DyYHKUMA HAKNOHa > 5°

HaknoHbl 6onblUero 3Ha4eH1s MOryT CO3[aBaThCs C
NMOMOLLbIO JOMONHUTENbHOW YIIOBOW NAWTbI, apT. N2

080.75. COBET: CHavana fatb nprbopy caMoCTosTensHO

BbIPOBHATLCS W YCTAHOBUTb YIMOBYIO MAWTY Ha HOMb. 3aTeM

OTKJTIO4NTb CEHCOPHYIO aBTOMATKKY KHOMKOWM auto/man.

[ocne 3Toro HakNOHUTL NPUBOP NOL HYXHbBIM YITIOM. ol

3
Qo
5

o

' CBETOLMOA, aBTO/PY4HOTO PeXMMa FOPUT: PYHHOE HUBENMPOBaHYe

®



Laserliner

PeXxumbl nasepa

PeXum BpaiieHus
KnaBuilen BpaLlleHns yCTaHaBNMBAETCS YMCIO
oboportos: 0, 60, 120, 300, 600 06/MWH

PeXX1M NnosnumMoHMpoBaHns

HTOObI BOMTU B PEXMM NO3ULIMOHVUPOBAHWMS, Creayet
HaXuMarb KNnaBuLLYy BpaLLeHW1s 4o Tex nop, noka
nasep He nepecTaHeT Bpallatbcs. [oBepHyTh Nasep B
Tpebyemoe NONOXEHNE MOXHO C MOMOLLbIO KHOMOK
NO3WLIMOHNPOBAHNS.

PeXxum ckaHUpoBaHus

KHonka ckaHMpOBaHWs NO3BONSET aKTMBMPOBATb

1 OTPEryANpoBaTh OTPE30K MHTEHCUMBHOTO CBETA,
MMeloLLN 4 pa3HbIX 3Ha4YeHVs WPUHBI. C MOMOLLbIO
KHOMOK MO3MLIMOHNPOBAHMS CErMEHT MOXHO MOBEPHYTb
B TpebyeMoe nomnoxeHue.

PeXxum py4Horo npuéma

Pabota ¢ LONONHUTENbHBIM Na3ePHbIM NPUEMHUKOM:
YCTaHOBWTb POTALMOHHBIN Na3ep Ha MaKCMMarnbHyto
4acToTy BPaLLEHUS U BKIIOYUTb Na3epHbIi NPUEMHIK.
CM. MHCTPYKLMIO MO 3KCMAyaTaLmm COOTBETCTBYIOLLEro
Na3epHOro NPUeMHMKA.

PaGoTa ¢ onopHbIM UK BepTUKaNbHbIM
nasepom

B nprbope MMeeTcst 0aMH BEPTUKANbHBIA U OfWH
ornopHbIi nasep. C MOMOLLbIO BEPTUKAIbHOMO

nasepa B ropM30HTaNbHOM PexXm1Me MOXHO OryckaTb
nepnexavkynap (dyHkums otseca). Mpwu paborte B
BEPTVKANbHOM peXMME BEPTUKATbHbIV 1 OMOPHbIA
nasepsl Cy>at A4fst BbpaBHMBaHWs npybopa. [ns storo
CrleflyeT OTPeryMpoBaTh BEPTUKANbHBIN 1 OMOPHbIN
nasepsl NapannenbHo creHe. Tenepb BepTUKanbHast
MAOCKOCTb fla3epa BblCTaBreHa nepneHanKynspHo
CTeHe, CM. PUCYHOK.

2 @




Quadrum / Quadrum Green

TexHn4yeckne XapaKTepVICTVI!(VI .
(V3rotoBuTENb COXpaHseT 3a cobon rnpaBa Ha BHeCeHMe TeXHN4eCKnx N3MEHEHNI)

CamoHVBennpoBaHune +5°

To4HOCTb +0,1TMM /M

HVBENMpoBaHKe No ropu3oHTanu / ABTOMaTNYeCKOE, C MOMOLLBIO
BepTUKaNM 3NEKTPOHHbIX YPOBHEN 1 CEPBOMOTOPOB

ok. 30 c no Bcemy yrny

CKOpOCI'b HacTpoukn CaMOCTOATENTIbHOIO perynnpoBaHns

BepTuKanbHbIV OMOPHbIN NyY 90° K NNOCKOCTM BpaLleHns
CKopOoCTb BpaLlieHns 0, 60, 120, 300, 600 06/MWH
JncTaHUMoHHOe ynpaseHne NHPppakpacHoe VK

[nunHa BoMHbI Nazepa KpacHoro / 3eneHoro | 635 HM / 515 HM
[nviHa BONHbI NepneHanKynsapHoro nasepa | 650 HM
AnviHa BonHe! OnopHoro nasepa KpacHoro /| s\, /515 Hu

3e/1eHoro

Knacc nasepos 2 / <1 MBT(EN60825-1:2014)
MCTOYHMK nnTaHmna Akkymynsitop / 6atapen (4 x vn C)
Cpok cnyx0bl akkyMynisiTopa KpacHbIn /

3eneHmi oK. 35 4acos / ok. 15 4acos

Cpok cny>x0bl 6atapein KpacHbii / 3eneHbin | ok. 50 Yacos / oK. 18 Yacos
MPOAOIKUTENBHOCTL 3aPAAKM aKKyMynaTopa | oK. 74

Pabouas Temnepartypa -10°C... +50°C
TemnepaTypa XpaHeHNs -10°C... +70°C
Knacc 3awubl IP 66

Pasmepb! (LI x B x ') / Bec (Bki. akkymynatop) | 215 x 205 x 165 MM /2,6 K&
JAncTaHLUMOHHOE ynpaBneHne

MCTOYHUK nuTaHus 2 wt., 1,5 Btun AAA
JanbHocTb gencrsua 1Y Makc. 30 m (MK-ynpasnenve)
Bec (c batapeent) 0,07 kr

MpaBuna n Hopmbl EC n ytunusaums

Mprbop BbINOMHSAET BCe HEOOXOAMMbIE HOPMbI,
pernameHTVpytoLLe cBOOOAHBIN TOBapOOOOPOT
Ha TeppuTopum EC.

[aHHoe v3aenue npeacTasnseT cobon 3neKTpruHeckmin
npvbop, Noanexallmin caade B LEHTPbl cbopa 0TXOL0B
W yTUAM3aLUMmM B pa3obpaHHOM BUE B COOTBETCTBUM C
€BPOMNEenNcKon AMPEKTUBOM O ObIBLIMX B ynoTpebneHun

|

3NEKTPUHECKMX W INEKTPOHHbIX Nprbopax.

[lpyrvie npasuna TexHykn Ge3onacHoCTv 1
LOMONHUTENbHbIE HCTPYKLWV CM. MO afpecy:
www.laserliner.com /info

@ =



MoaroTtoBka K NpoBepke KannbpoBku

KanvnbpoBky nasepa MOXHO KOHTPONMPOBaThL. YCTaHOBMTL Nprbop nocepeanHe
Mexay 2 CTeHaMU, PacCTosiHUE MeX[y KOTOPbIMU COCTaBNSIET He MeHee 5 M.
Bknio4mTb Nprbop. s onTMManbHOM NPOBEPKIN NCMONb30BaTh LUTATUB.
BHUMAHME: CeHcopHas aBToMaTVKa A0MXKHa ObITb akTMBHA

(cBeTofMOL aBTOMATUHECKOTO / PYHHOTO PeXMMa He ropuT).

1. HaHecwTe Ha cTeHe Touky A1,

2. NosepHuTe Nprbop Ha 180° 1 HaHecuTe Touky A2. Tenepb y Bac eCTb
rOpU30HTaNbHas NMNMHUA Mexay Todkamum A1 n A2,

ﬂ L
T= 7

2. 180°
o7 180°

g R

MNpoBepka KannbpoBku

3. MocTabTe NPUOOP Kak MOXHO BMXKe K CTeHe Ha BbICoTe ToYKM A1,
Otperynupywte npnbop.

4. NMosepHuTe Npubop Ha 180° 1 HaHecuTe To4Ky A3. PasHuMLa Mexay
To4kamun A2 1 A3 aBNAeTCs LONYCTUMbIM OTKNOHEHWEM.

5. NMosTopuTb Waru 3 n 4 ans nposepku ocn Y nnu Z.

HoBasl tocTrpoBka TpebyeTtcs, ecnm Ha ocn X, Y nnm Z Toukmn A2 n A3

nnu cepBucHbiM otgenoMm UMAREX-LASERLINER.

24 RD

Alﬁ ¥ A2
o
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£ A2
£
Al 5 A3
1180: o ]
A2 L
A3 |
|-

pacrnonoxeHbl Ha pacctosHun Gonee 0,1 MM Ha Kaxzable 1 M Apyr oT Apyra.
B 3TOM cnyqae Bam HeobxoMMO CBA3aTbCS C aBTOPV30BaHHbLIM AVIEPOM



Quadrum / Quadrum Green

PeXXxum 1ocTnpoBkin

Bo Bpem$ 0CTpoBKM o6pau.|,a|?|Te BH/MaHVe Ha BblpaBHMBaHWe
pOTaLMOHHOIO Nasepa. Bcerpa IOCTNPOBATh BCE OCU.

HOcTnpoBka ocn X

BkriodeHmne pexyima loctiposku: Bkniounts Quadrum. OpgHoBpemeHHO
HaXuMmaTb kHomku BKJ1. / BbIKJ1. 1 auto/man (aBTomatndecknii / py4Hoin)
10 Tex Nop, Noka CBETOANOL, X He Ha4HeT BbICTPO MuraTh.

tOctnposka: C nomoLbio Knasuw "Mnoc” / "MUHyC" npusectv nasep
13 TeKyLLero nofloXXeHWs Ha BbICOTY KOHTPONbHOWM TOuUKM A2.

OTMeHUTb I0CTUPOBKY: BbIKNIO4MTL NPUbOP.

COXpaHMTbZ Hosas IOCTNPOBKa COXpaHALTCA C MOMOLLbIO KHOMKa
CKaHMPOBaHUA.

lOctnpoBka oecn Y n Z

BkrioveHne pexurma toctrpoBkiu: BknioymTs Quadrum. OaHoBpeMeHHO
HaxummMaTb KHorku BKJT. / BbIKJ1. 1 auto/man (aBTromatvnyeckmin / pyqHoit)
[10 Tex rop, noka CBeToamof X He Ha4YHeT ObICTPO MuraTh.

Knasuwwen X/Y nepekniodntbcs Ha ocb Y.

tOctnposka: C nomoLubio knasuw “Mnoc” / "MuHyC" npusectv nasep
113 TeKYLLLero nofioXXeHWs Ha BbICOTY KOHTPONbHOWM TOuUKM A2.

OTMEHUTb I0CTUPOBKY: BbIKNIOYNTL NPUbOp.

CoxpaHuTb: HoBas I0CTMPOBKaA COXPAHSAETCA C MOMOLLbIO KHOMKa
CKaHVpPOBaHUS.

[Ins 10CTMPOBKM OCN Z YCTaHOBUTL NMPUOOP BepTUKaNbHO

® ® ©
vpegege 00 ge

1 BbINONHUTL Te Xe AeNCTBUS, HTO U npn ICTNPOBKE OCA Y. X / Y / z

PerynsipHo NpoBepsnTe I0CTUPOBKY Nepes,
CMOMb30BaHKEM, NOCe TPAaHCMOPTUPOBKM
1 ANUTENbHOrO XpaHeHus. Mpu 3ToM
npoBepsinTe BCe OCK.




Laserliner

TMOBHICTIO MPOYMTANTE Lo IHCTPYKLIO 3 eKcrnayaTaLii Ta poLuypy «apaHTis
1 [OAATKOBI BKA3iBKMY, L0 AOAAETLCS. [JOTPUMYINTECH HACTAHOB, LLIO B HUX
MicTaTbes. Lien fokyMeHT 36epirati Ta LoKIafaTv 40 Na3epHoro NpucTpoto,
BiAAat04N B iHLLI pyKW.

MoBHOaABTOMAaTUYHUI POTaLLiNHMI Na3ep 3 YePBOHUM
a6o 3eneHMM npomeHem

— [Ins To4HOI Nepefadi napaMeTpiB BUCOTU, pO3TaLlyBaHHS MO NPAMIN NiHii | Haxuny
Ha BeNVKi BigcTaHi

— [oAaTKoBi NPSIMOBKMCHA Ta ONOPHa fla3epHi NiHii MonertyioTb BUPIBHIOBAHHS
neperopoaok

— TOYHICTb BUMIPIOBaHHS Haxuy B Py4HOMY pexxummi fo 5°.

— YciMa yHKLisMU MOXHa KepyBaTy 3a [LONOMOroio NyNbTa ANCTAHLUIMHOMO KepyBaHHs.

3aranbHi BKa3iBKku ro 6e3new;

- BVIKOpVICTOByIZTe npunan BMKOYHO 3a NpM3Ha4eHHAMM B MeXax
3aABNEHNX TEXHIYHUX XapakTepncTmnk.

JlazepHe BMNPOMiHIOBaHHS!
He cnpsiMoByBaTV nornag
Ha NPoMiHb!

Nasep knacy 2
< 1MBT:635/650 HMm
EN 60825-1:2014

JlazepHe BMNPOMiHIOBaHHS!
He cnpsiMoByBaTV nornsg,
Ha NpoMiHb!

TNasep knacy 2
< 1MBT+515/650 HMm
EN60825-1:2014

- YBara: He AMBUTNCS Ha NPAMUIA YW BIAOUTUIA NPOMIiHb.

— He HaBOAWTM Na3epHUI NPOMIHb Ha NIOAeN.

— SKLLO NnazepHe BUNPOMIHIOBAaHHS Knacy 2 MOTpanuTb B OKO, LWilbHO 3aKPUTK O4i Ta
HeravHo BiABeCTV rofloBy Bif, MPOMEHS.

— 3a00pPOHSIETLCA AMBUTUCS Ha Na3epHUIA NPOMiHb a0 Moo A3epKasbHe BifoOpaXeHHs
yepes Oy ab-AKi oNTUYHI Npunaan (nyny, MiKpockor, BiHOKIb TOLLO).

— IMig Yac BUKOPUCTaHHS NPpUnaay NasepHin NpoMiHb He MOBUHEH 3HaXOAMUTUCS

Ha piBHi o4eit (1,40 - 1,90 m).

— MoBepxHi, fiki 4obpe BiAbMBaIOTL CBITNO, A3epKanbHi abo BMCKyYi NOBEPXHI MOBUHHI
3aTyNATUCA Nif Yac ekcnnyaTalii N1a3epHUX NPUCTPOIB.

- Mg Yac npoBefeHHs pobiT NobnK3y aBTOMOBINLHNX JOPIr 3arafibHOro KOPUCTYBaHHS Ha
LUASXY MPOXOAXKEHHS Na3epHOro NPOMeHst DaxaHo BCTAHOBMTM OrOPOXKi Ta NepeHOCHiI
LUWTK, @ 30HY Aji N1a3epHOro NPOMeHs NO3HA4YUTL NonepeaXyBanbHUMM 3HaKaMu.

— He 003B0ONAETLCA BHECEHHS OyAb-sKMX 3MiH (MoaumdiKaLlis) B KOHCTPYKLIO nasepHoro
NpUCTPOIO.

- Ller npunag He € irpatukoto, 36epiratv B MicLsX, HEAOCTYNHUX 415 AiTel.
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Oco6nuBocTi BUpoGy Ta Moro pyHKLioOHanbHi MOXINBOCTI

SENSOr _ AU ) <
automatic  Llen porauinHuin nasep caMoBMPIBHIOETLCA. IOro BCTAHOBIIIOIOTH

y HeoOXxifHe BMXigHE MONOXeHHs — y Mexax poboyoro kyTa + 5°. 3a TouHe
HanalTyBaHHA BiApa3y NPUMNMAaETbCH aBTOMaTVKA: TPY €NeKTPOHHI BUMIpPIOBanbHI
[AaTYUKN BU3HAYaoTb oci X, Y i Z.

ADS

XnBHUM BUMipeHHAM 3anobirae cuctema komneHcauii apendy (ADS).
MpuHumn aii: 30 cekyHa Nicns BBiIMKHeHHs cuctemn ADS nasep Ge3nepepBHO nepesipsie
npasusbHe BUPIBHIOBaHHA. AKLLO Npunag, 3pyLunTbCs Nif A€ 30BHILLHIX Y/HHMKIB abo
BTPATUTL CBIll BUCOTHMIA Ba3nc, nasep 3anmLmTLCs HepyxoMmmM. KpiM Toro nasep
3abnumag, a Cl1-iHavkaTop Haxwny Byae CBITUTK CTanuM cBiTNoM. LLLoG ymMoXxnmBmTH
noAanbLuy poboTy, Lie pa3 HaTUCHITb KHoMKy «Tilt» (Haxun), abo BUMKHITb 11 3HOBY
YBIMKHITb Npunag. Takim YHOM MOXHa MPOCTO 1 HALIMHO YHUKHYTU XMBHMNX
BMMIipeHb.

DyHKLis ADS nicns BBIMKHeHHs npunagy He fie. LLob 3axmctntv cnpsMoBaHuin
npunag Bif 3MiH NOMNOXEHHS Yepe3 CTOPOHHI BNMBK, dyHKLUito ADS cnif, yBIMKHYTH
kHonkoto «Tilt» (Haxun). Ha gito dyHKLii ADS Bka3ye 6nvmaHHs CL1-iHankatopa Haxuny
(amB. cxemaTryHe 306paxkeHHs HIXKYE).

YBara: cuctema ADS BMUKAETbCA A1 KOHTpons nuie Yepes 30 cek.

nicns NOBHOTO HiBEOBaHHS na3epa (eTan cnpsmMoByBaHHS). BanMaHHs
C-iHavKaTopa Haxuy 3 CeKyHOHWM iHTepBanoM nif Yac CNpsAMOBYBaHHA;
LBMaKe BnMMaHHs, KLLO 3agisiHa dyHKuis ADS.

Po6ota cnucremun ADS
Cucrema ADS

BWKOHY€E KOMMeHcaLlilo
yepes 30 cek.; 5
MoyvaTok wemake BAUMaHHs CTOpOHHIN
YBIMKHEHHs obepraHHs C/1-iHavKaTopa Haxuy. BNVB

7L

Etan cnpsamoByBaHHs YBIMKHEHHS

3a 4OMOMOTot0 hyHKLT PyHKuji ADS: 3apaan

Sensor Automatic HaTUCHYyTa KHOMKa 6e3neku nazep
«Tilt» (Haxwn), 3aMLAETLCA
3 CeKyHAHUM HEpPyXOMUM;
iHTepBanom 6nmmae nasep 6nvmae, a
CA-iHaukatop CL-iHAVKaTop Haxuny
Haxuiy. CBITUTb CTAaNNM

CBiTNIOM.
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\\ﬂhlock TpaHcnopTtHe CTOMOPIHHA: nig Yac TpaHCNOPTYBaHHS NPUNag, 3axmLLae
cneujanbHe ranbmMo ABUryHa.

3axuCT Bif NNy Ta BOAW — NPWNaZA BiAPI3HAETCH OCOBANBMM 3aXUCTOM
BiZL NNy Ta foLuy.

06'eMHi CITKW: BKa3yIOTb Na3epHi MioLwmHn Ta dyHKLii.
auto: aBTOMaTV4YHa LEHTPOBKa / man: py4Ha LUeHTpoBKa

auto auto man
[opunsoHTanbHe BeptukanbHe Haxunu Kyt 90° 90° pebepeHTHa
HiBemoBaHHs HiBenoBaHHs yHKLjn

3eneHumn NpomMiHb

OIL5 Mogyni kepyBaHHs giogHuMU nasepamu (DLD) — Le BMUCOKa AKiCTb
NiHiN, akypaTHe 1 4iTke, a ToMy JobOpe BUAMME iX 300paxkeHHs.
Ha BigMmiHy Bif, nonepeHix NOKOMiHb BOHW Biflbll TepMOCTa0INbHI
Ta eHeproedeKT1BHiI.

[1o TOro X MOACHKI oYi BinbLL YyTNMBI 4O XBUSTb 3€M1€HOTO
nasepa, HixX, Hanpvknag, 4epBoHoro. ToMy 3eneHi nasepHi gioan
BUMSAAOTh HabaraTo ACKPaBilLMMM B MOPIBHAHHI 3 YHePBOHUMMU.

lMepeBaru 3eneHnx nasepis — 0cobAMBO y pasi 3aCTOCYBaHHS
Mogynen kepyBaHHs fiofHuMK nasepamu (DLD) — wwe 1y Tomy,
LLLO Nna3epHi NiHii Kpale BUAMMI 38 HECMPUATANBIX YMOB.
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3apsgkaHHS akymynsTopa

— lNepen BUKOPUCTaHHAM Npunagy NoBHICTIO 3apaaiTh akyMynsaTop.

— 3'eQHaliTe 3apAAHWIA NPUCTPIN 3 eNeKTPOMepEeXelo Ta 3apALHNUM rHizgoMm (J)
akymynsTopHoro Bigciky (L). Cnif BUKOPUCTOBYBATU BUKITIOHHO 3apsiaHii
npucTpi abo MepexeBunit afanTep, WO A0AaI0TbCs A0 Npunagy. BukopucraHHs
IHLIXX NPUCTPOIB NpW3BeAe A0 aHyMOBaHHA rapaHTii. AKyMynaTop MOXHa TakoxX
3apALXKaTU, BUMHSABLLN i3 Npunagy.

— Konw akyMynsTop 3apsakaerbes, CBITNOAIOAHNUI iHAMKATOP 3apAAHOTO NPUCTPOIO
abo mepexesoro agantepa (N) CBITUTbLCH YepBOHMM CBITNIOM. MpoLec 3apsaaxaHHs
NPUNNHSAETLCA, KoK Len CL-iHAMKaTOP 3aropseTbCa 3eNeHNM CBITNOM. SKLLO
NPUCTPIV He NIAKIIIOYEHWUI 10 3aPSAHOMO NPUCTPOIO
abo MepexeBoro agantepa, CBITNOAIOAHNA iHAMKATOP
3apsAHoro npuctpoto abo Mepexesoro agantepa (N)
no4YmnHae nnmarn.

— B sIKOCTi anbTepHaTVBM MOXHa TakoX BUKOPUCTOBYBATM
nyxHi 6atapenku (4 wt. Tuny C). Bctanante ix y
baTapenHui siacik (K). 3BaxanTe npu LbOMy Ha
MO3Ha4KM NONFPHOCTI.

— Bknagite akymynsatopHun (L) abo GatapenHuii sincik (K)
y BUCYBHY Wyxnaaky (G) i NpUrBMHTITL KPINUIbHUM
rBuHTOM (1). MpY LBOMY MalOTb 3'€AHATUCS eNeKTPUYHI
KoHTakTh (H).

— SAKWo akyMynsTop BKNafeHo, Nif 4ac npouecy
3apsAAXKaHHA NPUNag € rOTOBUM [0 BUKOPUCTAHHS.

— AKLWO Ha MUTb CNanaxyloTb BCi 3 CBITNOAIOAM
(2, 4, 5) i npunag BUMUKAETLCA, HEOBXIAHO
3aMiHWTK BaTapeiku abo Nig3apsanTV akyMynsaTop.

YcTaHoBneHHs 6aTapeiiok y nynst
AVCTaHLiNHOIO KepyBaHHS
— [loTpuMyWTeCs NPaBWILHOI MONAPHOCTI.
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-

BepTukansHWm
pexum

M

‘\_-\

A LlUBwnake Bi3yBaHHS
B Buxif BM3IpHOro NnasepHOro NnpomeHs

Mpu3MoBa ronoBska / BUXig,
11a3epHOro NPOMeHs

D [puManbHi gioau nynesra
LMCTaHLIAHOrO KepyBaHHs (4 LwT.)

E MMaHenb KepyBaHHs

F Hapisb 5/8 glonma / Buxia,
NPSAMOBWCHOTO NIa3€PHOIO NPOMeHs
G BwucyBHa wyxnagka ons

aKyMynaTopHoro abo
©OaTapenHoro Bifciky

30 @O

EneKTpuYHi KOHTaKTK

KpwuninbHa rarika 6atapenHoro
ab0 akyMynaTopHOro BIACIKY

3'egHyBanbHe rHi3fo 4NA 3apagHoro
NPUCTPOIO /MepEeXeBOro aflantepa
baTtapenHui Biacik
AKYMYNATOPHWI BIACIK
MepexeBun agantep / 3apsaaHun
npucTpin

IHOMKATOP PexXmMIB

YEPBOHWIA: aKyMyNATOP 3apAAXKAETbCH
3efeHnI: NpoLec 3apaaxXaHHs
3aKiH4MBCA
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MaHenb kepyBaHHS Mopaeni

Quadrum

34
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Quadrum

MynbT AucTaHuUinHoro
KepyBaHHS

= VW 00 N O U » W

aBTOMATUHHWI /PYHHII PEXIM

CJI-iHauKaTop aBTOMaTM4HOro /
PYy4HOrO pexumis
CJI-iHAMKaTOp He ropuThb:
aBTOMaTV4He BUPIBHIOBAHHS
CA-iHavIKaTop ropuTb: py4He
BUPIBHIOBaHHA

KHOMKa BBIMKHEHHS / BUMKHEHHS
IHaMKaTop poboTn

CL-iHanKaTop YHKLIT Haxmny
DyHKLiA Haxuny

Cl-iHamkaTtop oci X
Cl-iHgukaTtop oci Y
CL-iHamkaTop oci Z

0 Buxiz iHppadepBoHOro curHany

11
12
13

14

15

16

IHAMKaTop poboTn
Bisnosumn pexxum

KHomka nosuujioHyBaHHs
(noBoporT Brnpaso)
aBTOMATUHHWI /PYHHIIN PEXUM:
HaseneHHs no ocax X/Y

Bunbip wenakocti obepTaHHs:
600 /300 /120 /60 /0 06/xs

KHonka no3suuioHyBaHHs
(nosopor 8niBo)
aBTOMATUHHWI/PYHHUIN PEXUM:
HaBeneHHs no ocax X/Y

MepemukaHHs ocent X/Y
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lopu3oHTanbHe HiBenoBaHHS 1 BepTUKanbHe auto auto

HiBentoBaHHSA

— [OpU30HTaNbHe: YCTaHOBITb NPWNag Ha SKOMOra PiBHILLY
noBepxHio abo 3aKpiniTb Ha WTaTWBI.

— BepTukanbHe: noctasTe npunag Ha GidHi HiXKM.
MaHenb kepyBaHHsA CNpsMoBaHa Bropy. 3a 4ONOMOro
[10[1aTKOBOrO HAcTiHHOTO TpmMada (apt. Ne 080.70)
L5 BEPTVKaNbHOMO 3aCTOCYBaHHS Npunag MoxXHa
3MOHTYBaTW Ha LWTaTUBI.

— HaTUCHITb KHOMKY BBIMKHEHHS /BUMKHEHHS.

"
G
o

' C[l-iHAnKaTop aBTOMAaTUYHOIO /Py4HOMO PEXXMMIB He FOpUTb: aBTOMaTUYHe
BWPIBHIOBaHHS

— lNpwnag aBTOMaTU4HO BUKOHAE CAMOHIBENIOBaHHSA y MexXax + 5°. Ha eTani
CNPSIMOBYBaHHs nasep ONMMae, a NPM3MOoBa rofiBKa 3aNMLLAETLCS HEPYXOMOIO.
Konwu HiBentoBaHHS BMKOHaHO, N1a3ep NOYMHAE CBITUTIN CTanvM CBITIOM i
0bepTaETbcs 3 MakCMMasnbHOI YactoToo 0bepTi. [AMB. Takox po3gin «Cucrema
Sensor Automatic» i «3ailaBaHHs HaXMny 3 BUKOPUCTaHHAM ADS».

AKLLO Npunag Po3TaloBaHO Nif 3aBeNVKMM HaxuioM (NoHag 5°), nyHae
' nonepeaxyBanbHUI CUrHan, NPU3MOBa roNoBKa He PyXaeTbCs, a Nasep
=  Gnumae. Y Takomy BUNafKy Npunag ciif NOMICTUTK Ha PiBHILLY MNOBEPXHIO.

3apaBaHHSA BepTMKanbHOT NasepHOoi NOWUHN

Yy BepT/KarbHOMY pe)KMMi NlaszepHy NNoWwmnHy MOXHa 6y,u.yBaT|/| 3 B1COKOIO TOYHICTIO.
@yHKUia Sensor Automatic 3an1LWaETbCa AiloHelo Ta HIBEMIOE BEPTUKANbHY NAOLLUHY.
[IB. HaBeAEHUI HXKYe PUCYHOK.

Akwo 6narmae CL1-iHAMKaTOP aBTOMATUHHOMO/PyYHOrO PEXMMIB,
' [OCArHyTa Mexa MakcumasbHoi koMneHcauii (5°). Toai BCTaHOBUTHL
"  npwnag ropusoHTanbHO Ta BUMKHITL 11 3HOBY YBIMKHITb AOrO.
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®DyHKLif 3apaBaHHs Haxuny Ao 5° - BiGHOCHO ropu3oHTani

Mpu BBIMKHEHHI dyHKLT 3a4aBaHHA Haxuy dyHKLis Sensor-Automatic BUMMKAETbCS.
[ns LbOro HATUCHITL KHOMKY «auto/man» (aBTOMaTU4HO /BPYYHY) KHOMKM «+» i «=»
[03BONSIOTb 334aBaTW HaxN 3a [LOMOMOrolo CEpBONPUBOAIB. Mpu LiboMy oci X i Y
MO>Ha PerynioBaTi OKpeMO OfHa Bif, OAHOI. [INB. HaBeAEHWUI HUXYE PUCYHOK.

' JOCATHYBLUM MaKCMManbHOMO Haxmiy B 5°, nasep 3ynNUHAETbCA Ta MOYNHAE
-

6n1MaT. Tofi 3MeHLUTe KYT Haxuiy.

®dyHKUis 3apaBaHHs Haxuny > 5°

BinbLui Hax1nM MoxHa 3aaBaTi 3a JOMOMOrolo

[10AaTKoBOI KyToBOI ornopw (apt. N2 080.75). \
MOPALA: cnoyaTtky fante npunagy caMocTinHO ‘
BUPIBHATICA Ta BCTAHOBITb KyTOBY OMOPY Ha HyJb. b
IMoTiM BUMKHITb chyHKLilo Sensor-Automatic KHoMKoo

«auto/man» (aBToMaTV4HO/BpY4HY). Micns Lboro

HaxWNiTb NpWnag Ha NoTPIOHMRA KyT. olll

3
Qo
5

o

' C[1-iHOMKaTop aBTOMATUYHOIO /Py4HOTO PEXXUMIB FOPUTh: PyUHe
=  BUPIBHIOBaHHS

®
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Pexxumu nasepa

0OGepToBUI PEXUM
KHorkolo obepTaHHs 3a1a€TbCs YacToTa 0bepris:
0, 60, 120, 300, 600 06/xB

TouKoBUI pexnum

L1106 yBIiNTU B TOYKOBUIA PEXMM, HATUCKANTE KHOMKY
obepTaHHsl, MoK Nasep He nepecraHe obepTaTncs.
KHOMKaMu No3uLioHYBaHHs Na3epHWin NPOMiHb MOXHa
MOBEPHYTW B NOTPIOHE MONOXEHHS.

BisinoBuin pexxum

BisfinoBOO KHOMKOO Na3epHUN NPOMiHb MOXHa
PO3ropHYTW B ICKPABMIA CEKTOP Ta 3a4aTv MoMy 4 pisHi
3HaYeHHs LWMpUHN. CeKTop MOXHa 00epHyTH B BaxaHe
MONOXEHHS! KHOMKaMM MO3ULOHYBaHHS.

PeXXrm BUKOpUCTaHHS py4YHOro npunMaya

PoboTa 3 404aTKOBMM NpUiAMa‘eM nasepHoro
BMNPOMIHIOBaHHS: BCTAHOBITL POTaLiMHNIA Na3ep Ha
MaKc1MasnbHi 06epTv Ta yBIMKHITL NpUIAMaY Nla3epHoro
BUMPOMIHIOBaHHS. [IMB. IHCTPYKLLtO 3 eKCryaTyBaHHs
BINOBIAHOMO NpUIMaYa N1a3epHOro BUMPOMIHIOBAHHS.

PoGorta 3 Bi3upH1UM a6o NPSAMOBUCHUM

nasepHUM NpoMeHem

MpuUcTpin Mae [oaaTkoBi YHKLIi NPSMOBUCHOTO 1
OMOPHOrO Nasepy. Y ropusoHTanbHOMY pexmMmi 3a ix
LLOMOMOTO0 MOXHa ByayBaTV NPSMOBUCHY NiHito. Y
BEPTMKaNbHOMY PEeXMMi NPSMOBUCHA 1 OMOpHa NasepHi
TiHIT BUKOPUCTOBYIOTLCA 47151 BUPIBHIOBAaHHS Mpunagy.
[lns uboro NPSIMOBUCHY 1 OMOPHY Na3epHi NiHii cnig
HanaluTyBaTL napanenbHo 4o cTiHv. Toai GyayioTs
BepTMKaNbHY NasepHy NiOLWMHY Nif NPSMUM KYyTOM 0
cTiHm (AMB. PUCYHOK).
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TexHiuHi AaHi (Mpaso Ha TexHi4Hi 3MiHK 36epexeHe)

[iana3oH aBTOMATUYHOIO HiBENIOBaHHS +5°

TO4HICTb +0,TMm /M

[opv3oHTanbHe 1 BepTUKasbHe ABTOMaTV4He, 33 AONOMOrOI0 )
HiBEMoBaHHS eneKTPOHHWX piBHeW Ta CEPBOABUIYHIB.
LLIBMAKICTb HanawTyBaHHS 6nm3bko 30 cek Ha yBeCb pobounii Kyt
BepTuKanbHWM Bi3MPHMI NPOMiHb 90° [0 NNOLWMHN 0bepTaHHS
LLIBMAKiICTb 06epTaHHs 0, 60, 120, 300, 600 06/xB

TyAbT ANCTAHUIMHOTO KEePyBaHHs IHdpadepsoHMiA (14)

[loBXMHa XBWSb Nla3epa 4epBOHOrO / 3eneHoro | 635 HM / 515 HM

JJoBXWMHa XBWI1b NPAMOBUCHOTO N1a3epa 650 Hm

Aosaa Youn cn0poronasepa 635 1 / 515 v

Knac nasepa 2 /<1 MBT(EN60825-1:2014)

AKyMynaTopom /

Kusnerhs sbatapenku (4 wr. Tuny C)
Pecypc akymynsTopa, YepBoHui / 6nm3bko 35 roanH /
3eneHni nasep 6nu3bko 15 roauH
Pecypc Batapeiiok, YepBoHUI / 6nm3bko 50 roauH /
3eneHni nasep 6nu3bko 18 roauH
TpVBanicTb 3apsfkaHHs akymynstopa Onn3bko 7 rogmH

Poboya Temnepatypa -10°C... +50°C
TemnepaTtypa 36epiraHHs -10°C... +70°C

Knac 3axucry IP 66

TabaputHi poamipw (LU x BxT) / 215x 205 x 165 MM /
Maca (i3 akymynsTopom) 2,6 Kr

MynbT ANCTaHLINHOIO KepyBaHHSA

KuvBneHHs 2 wr.no 1,5 B, Tuny AAA
[anbHicTb gji nynsra AncraHuinHoro kepysaHHs | makc. 30 m (14-nynbr)
Maca (3 6atapeeio) 0,07 kr

HopmaTuBHi BUMorm €C i1 yTunisauis

Lle npucTpit 3a,0BONbHSAE BCIM HEODXIAHWMM
HOpPMaM LWOAO BiflbHOro 0biry ToBapis B Mexax €C.

3rifIHO 3 EBPONENCHKOI0 ANPEKTUBOIO L0 eNeKTPUIHNX

| eNeKTPOHHWX NPWUNaAIB, LLO BIACTYXWUAN CBI TEPMIH,
uen BMpib sk enekTponpunag, nignsrae 36opy n ytmnisauii
OKPeMo Bif, IHLWWX BiAXOL,B.
|

[letanbHi BkasiBku LWono 6e3neku 11 fofarkosa iHpopmallis
Ha canTi: www.laserliner.com/info
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NigrotoBka nepeBipku KaniopyBaHHs

KanibpysaHHs nasepa MoXHa NepeBipsaTW. YCTaHOBITb NPUNaL y LEHTPI MixX

2 CTiHaMK, Wo BifJaneHi ofHa Bif OLHOI LLOHANMEHLL Ha 5 M. YBIMKHITb npunag.
[ins onTrmManbHoi NepeBipku BUKOpUCTOBYWMTE LWTaTnB. BAXITVBO: Mmae bytn
3afisHoto dyHkLis Sensor Automatik (C/1-iHAMKaTOP aBTOMATUHYHOIO/PyHHOTO
PEXMMIB HE TOPUTD).

1. MomiTeTe Kpanky A1 Ha CTiHi.

2. MNoBepHiTb Npunaf Ha 180° i nomiTTe Kpanky A2. Tenep Mix kpankamu A1 i A2
BCTaHOBJIEHE FOPU30OHTasbHE BiAHOLLEHHS.

ﬂ 1.
U Al %
2. 180°

Al % A2

MNepeBipka kanibpyBaHHs

3. BctaHOBUTY Npunaf, skomora bnuskye [0 CTiHW Ha BUCOTI kpanku AT.

4. MoBepHiTb Npunag Ha 180° i nomiTsTe kpanky A3. PisHMuUa Mixx A2 i A3 € LONyCKOM.
5. MoBTOpiTh KPOKK 3 Ta 4 AN nepeBipkK Bici Y abo Bici Z.

1

3.
Alﬁ x A2
o
= "
: A2
E
— [a. 3 A3
. :
o 180° °

A2

]

HoBe kanibpyBaHHs NOTPiOHO, AKLLO Ha oci X, Y abo Z Toukm A2 i A3
' po3TaloBaHi Ha BigcTaHi Ginbl Hix 0,1 MM Ha 1 M 0aHa Bif OfHOI.
™  3BepHiTbCsA [0 KpamMHULi Y1 B cepBicHU Binain UMAREX-LASERLINER.
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PeXxum tocTnpyBaHHS

Mpu l0CTUPYBaHHI CNifKyTe 33 BUPIBHIOBaHHSAM POTaLLiiHOro nasepa.
3aBX A l0CTUpYINTe BCi OC.

HOcTnpyBaHHs oci X

3afiiTe pexuM I0CTUPYBaHHS: YBIMKHITb nasep Quadrum. OgHoYacHo @
HaTWCHITb KHOMKa «BBIMKHEHHS /BUMKHEHHS» | KHOMKY «auto/man»,

[OKM iHAMKATOP BiCi X He MoYHe WBWAKO banmaTi.

tOcTnpyBaHHs: KHonkaMu «+» i «=» nasepa BMBeCTW nasep i3 @ @
MONOXeHHs!, B AKOMY Ton nepebyBae, Ha BMCOTY ONOPHOI Toukn A2,

BiAMiHa IOCTUPYBaHHA: BUMKHITb Npunag,.

30epexxeHHs: HoBe I0CTMPYBaHHA yoe3neyyeTbcs KHoMKa «Scany.

HOcTupyBaHHs oci Y 1a Z

HaTUCHITb KHOMKa «BBIMKHEHHS /BUMKHEHHSI» | KHOMKY «auto/man»,
[OKM iHAMKATOP BiCi X He MoYHe WBWAKO 6anumaTn.

3a gonomorolo KHomnku «X/Y» obepitb Bicb Y.

OcTpyBaHHs: KHonkamu «+» i «=» nasepa BMBECTW nasep i3
MOMOXeHHS!, B AKOMY Toi nepebyBa€, Ha BUCOTY ONMOPHOI Toukn A2.

3afliiTe pexuM I0CTUPYBaHHS: YBIMKHITb nasep Quadrum. OgHoYacHo @

BioMiHa OCTUPYBaHHSA: BUMKHITb NpUnag.

36epexeHHs: HoBe 10CTVpyBaHHS yOe3neyyeTbcs KHomka «Scan. @

[1ns 0cTMpyBaHHS OCi Z yCTaHOBITh NpUnag, .
BEPTMKaNbHO 1 3pobiTh Te X came, Wo i Z Oci X, Y, Z
ONs 10CTUpYBaHH:A oci Y.

PerynsipHo nepeBipsinTe I0CTUPYBaHHA
nepes, BUKOPUCTaHHSAM, Nicns
TPaHCMOPTYBaHHS Ta TPWBANOro
30epiraHHs. Mpu LboMy 3aBXan
nepesipsawTe BCi OCi.
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Kompletné si prectéte navod k obsluze a priloZzeny sesit ,Pokyny pro
zaruku a dodatecné pokyny”. Postupujte podle zde uvedenych instrukci.
Tuto dokumentaci je nutné uschovat a v pfipadé predani laserového
zarizeni tfeti osobé se musi predat zaroven se zafizenim.

PIné automaticky rotacni laser s cervenou resp.
zelenou laserovou technologii

— Pro presny prenos vysek, smérl a sklonli na velké vzdalenosti

— Doplrikovy svislicovy a referen¢ni laser usnadnuje vyrovnavani délicich stén
— Ru¢nf rezim sklonu umoziiuje vytvareni sklonl do 5°.

- V3echny funkce Ize ovladat dalkovym ovladanim.

Vseobecné bezpecnostni pokyny

— Pouzivejte pfistroj vyhradné k uréenému Ucelu pouziti v rdmci
danych specifikaci.

Laserové zafeni! Laserové zafeni!
Nedivejte se do paprsku! Nedivejte se do paprsku!
Laser tridy 2 Laser tridy 2
<1 mW - 635/650 nm <1 mW - 515/650 nm
EN 60825-1:2014 EN60825-1:2014

— Pozor: Nedivejte se do pfimého nebo odrazeného paprsku.

— Nemifte laserovym paprskem na lidi.

— Pokud laserové zareni tfidy 2 zaséhne odi, je nutné védomé zavfit oci
a ihned hlavu odvratit od paprsku.

— Nikdy nesledujte laserovy paprsek ani jeho odrazy optickymi pfistroji
(lupou, mikroskopem, dalekohledem, ...).

— Nepouzivejte laser ve vysce o¢i (1,40 ... 1,90 m).

— Béhem provozu laserovych zafizeni se musi zakryt hodné reflexni,
zrcadlici nebo lesklé plochy.

— Ve verejnych provoznich prostorach pokud mozno omezte drahu paprsku
zadbranami a délicimi sténami a oznacte laserovou oblast vystraznymi Stitky.

— Manipulace (zmény) provadéné na laserovém zafizeni jsou nepfipustné.

— Tento pfistroj neni hracka a nepatii do rukou détem.
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Zvlastni vlastnosti produktu a jeho funkce

S5ENSQr . . . . M .
Rutomaric  Rotacnf laser se vyrovnd automaticky. Postavi se do potrebné

zakladni polohy — v rdmci pracovnich Uhld + 5°. Automatika ihned pfevezme
jemné nastaveni: Tri elektronické méfici senzory pfitom detekuji osu X, Y a Z.

Anti-Drift systém (ADS) zabranuje chybnym méfenim. Princip
funkce: 30 sekund po aktivovani ADS se u laseru permanentné kontroluje
spravné vyrovnani. Pokud se pfistroj plisobenim vnéjsich vlivd pohne nebo
ztrati svoji referencni vysku, laser se zastavi. Navic blika laser a permanentné
sviti dioda Tilt. Pro dalsi praci stisknéte znovu tlacitko Tilt nebo pfistroj
vypnéte a zapnéte. Snadno a bezpecné se tak zabrani chybnym mérenim.

Po zapnuti neni ADS aktivovany. Pro ochranu sefizeného pristroje pred
zménami polohy, zplsobenymi cizim vlivem, se musi ADS aktivovat stisknutim
tlacitka Tilt. Funkce ADS je signalizovana blikanim diody Tilt, viz zndzornéni
nize.

ADS spusti ostré monitorovani teprve 30 vtefin po Gplné nivelaci laseru
' (faze sefizeni). Béhem faze sefizovani blika dioda Tilt v sekundové taktu,
® ajakmile je ADS aktivované, blika rychle.

Zpusob funkce ADS
Ostré ADS po 30

Zacatek s, rychlé blikani
Zap rotace diody Tilt. Cizf vliv
7L
Faze sefizeni Aktivace ADS:
) . > Laser
Sensor Automatic Stisknéte tlacitko e
zlistava

Tilt, dioda Tilt blika
v sekundovém
taktu.

pro jistotu stat,
laser bliké a dioda
Tilt sviti permanentné.



Laserliner®

\\ﬁ“lock Transport LOCK: B&hem prepravy je pfistroj chranény specialni
brzdou motoru.

Ochrana pred prachem a vodou - Pfistroj je vybaven zvlastni
ochranou proti prachu a desti.

Prostorové mrizky: Zobrazuji laserové roviny a funkce.
auto: automatické vyrovnani / man: manualni vyrovnani

=8 ® o0

Horizontalni Vertikalni Sklony Uhel 90° 90° referencni
nivelace nivelace funkce

Zelena laserova technologie

SIS Leserové moduly v provedeni DLD jsou zarukou vysoké kvality
linie, Cistého, jasného a tudiz dobfe viditelného zobrazeni linii.
Na rozdil od dfivéjSich generaci jsou teplotné stabilnéjsi a
energeticky efektivngjsi.

Lidské oko je navic vice citlivé na vinovou délku zeleného laseru
nez napfiklad cerveného. Proto se zelené laserova dioda jevi o
mnoho jasnéj3i nez cervena.

Zelené lasery — obzvlasté v provedeni DLD — jsou tedy vyhodné,
pokud jde o viditelnost laserové linie za nepfiznivych podminek.
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Nabiti akumulatoru

— Pfed pouzitim pfistroje akumuldtor plné nabijte.

— Sitovy zdroj / nabijecku pfipojte do sité a do nabijeci zditky (J) v pfihradce
na akumuldtor (L). PouZivejte prosim jen pfiloZeny sitovy zdroj / nabfjecku.
Pokud pouzijete nespravny sitovy zdroj / nabijecku, zanikad narok na zaruku.
Akumulator se muize nabijet mimo pfistroj.

— Pri nabijeni akumulatoru sviti LED sitového zdroje / nabijecky (N) cervené.
Proces nabijeni je ukonceny, jakmile se dioda rozsviti zelené. Kdyz neni
pfistroj pripojen k sitovému zdroji / nabijecce, blika dioda sitového zdroje /
nabijecky (N)

— Alternativné Ize pouzit i alkalické baterie
(4 x typ C).

Baterie vlozte do prihradky na baterie (K).
Dbejte na symboly instalace.

— Akumulator (L) resp. pfihradku na baterie
(K) vsurite do zasuvné prihradky (G) a pevné
dotédhnéte pomoci upevriovaciho roubu (1).
Pritom museji byt propojeny elektrické
kontakty (H).

— Pri zasunutém akumulatoru je pfistroj pfi
procesu nabijeni pfipraveny k provozu.

— Kdyz se kratce rozsviti vdechny diody (2, 4, 5)
a pfistroj se vypne, musi se vyménit baterie
resp. opét dobit akumulator.

Vlozeni baterii do dalkového ovladani
— Dbejte na spravnou polaritu.




Laserliner®

-

‘ H
Vertikalni provoz M N
F
G —\_-\
A Rychlé zaméfeni H Elektrické kontakty
B Vystup referen¢niho laseru I Upeviovaci matice prihradky
C Hlava hranolu / vystup na baterie resp. akumulatoru
laserového paprsku J Pripojovadi zditka pro sitovy
D Pfijimaci diody pro dalkové zdroj / nabijecku
ovladani (4 x) K Prihradka na baterie
E Ovladaci panel L Pfihradka na akumulator
F 5/8" zavit/ ) M Napajeci zdroj / nabijecka
vystup laserové olovnice N Provozni ukazatele

42

Zasuvna prihradka pro
akumulator resp.
pfihradka na baterie

©

Cervend: akumulétor se nabiji
zelend: nabijeni ukonc¢eno
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Ovladaci panel Quadrum

34

Laserliner’

Quadrum

Dalkové ovladani
10

—
[ W W
|
1
12 14
13 15
16

1 funkce auto/man

2 funkce diody auto/man
Dioda vyp: automatické vyrovnani
Dioda zap: ru¢ni vyrovnani

Tlacitko ZAP / VYP
Provozni ukazatel
dioda funkce Tilt
funkce Tilt

Dioda osy X
Dioda osy Y

© 00 N o 0o b~ W

Dioda osy Z
10 Vystup infracerveného signalu
11 Provozni ukazatel

12 Skenovaci rezim

13 Polohovaci tlacitko
(otoceni vpravo)
Funkce auto/man:
Naklonéni os X/Y

14 Volba rotacni rychlosti 600 /
300/ 120/60/0 ot./min

15 Polohovaci tlacitko
(otoceni vlevo)
Funkce auto/man:
Naklonéni os X/Y

16 Prepinani osy X/Y
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Horizontalni nivelace a vertikalni nivelace  auto auto

— HorizontélIni: Pristroj umistéte na co nejrovnéjsi
plochu nebo pfipevnéte do stativu.

— Vertikdlni: Postavte pfistroj na postranni nohy.
Ovladaci pole ukazuje smérem nahoru. S
dopliikovym drzékem na sténu (¢. artiklu 080.70)
Ize pristroj pfi vertikalnim pouziti namontovat
na stativ.

— Stisknéte tlacitko ZAP / VYP.

"
G
o

' Funkce auto/man dioda vypnuta: automatické vyrovnani

— Pristroj se automaticky niveluje v rozsahu + 5°. Ve fazi sefizovanf laser blika
a hlava hranolu je v klidu. Jakmile je nivelace provedend, laser permanentné
sviti a otaci se s max. otackami. K tomu viz oddil o "Sensor Automatic" a
"ADS-Tilt".

Pokud byl pfistroj postaveny pfilis nasikmo (se sklonem vice nez 5°),
' zazni vystrazny signal, hlava hranolu je v klidu a laser blika. Pristroj
® se potom musf umistit na rovnéj3i plochu.

Nastaveni polohy vertikalni laserové roviny

Ve vertikdlnim rezimu Ize presné nastavit polohu laserové roviny. "Sensor
Automatic" zUstava aktivni a niveluje polohu vertikélni laserové roviny.
Viz nasledujici obrazek.

Laserliner
‘Quadram —

' Pokud blika dioda auto/man, je dosazen maximalni rozsah prestaveni
5°. Potom pristroj umistéte horizontalné a vypnéte a znovu zapnéte.
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Funkce sklonu az 5° — horizontalné

S aktivaci funkce sklonu se vypne Sensor-Automatic. K tomu stisknéte tlacitko
auto/man. Tlac¢itka plus/minus umoziuji motorické prestaveni sklonu. Pritom
Ize osy X a Y prestavit nezavisle na sobé. Viz nasledujici obrazky.

man

€

‘AV
e
i

Laserliner’
= Quadnm —

@
®
®

O

e

Funkce sklonu az 5° - vertikalné

Laserliner’ @
= qunm —

' Po dosazeni maximalniho rozsahu sklonu 5° zGstane! laser stat a blika.
= Potom omezte Uhel sklonu.

3

an

o
”
(s

Funkce sklonu > 5°
Vétsi sklony Ize nastavit za pouziti doplriikové

ahlové desky, ¢. artiklu 080.75. TIP: Nejprve \ man

nechte pfistroj vyrovnat automaticky a uhlovou ‘»
desku nastavte na nulu. Potom tlac¢itkem bq
auto/man vypnéte Sensor-Automatik. Nakonec 0

pfistroj naklonte do pozadovaného dhlu.

' Funkce auto/man dioda zapnuta: ru¢ni vyrovnani

- @ 4!

&l



Laserliner®

Rezimy laseru

Rotacni rezim

Tlacitkem rotace se nastavuji otacky: 0, 60, 120,
300, 600 ot./min

Bodovy rezim

Pro pfechod do bodového rezimu stisknéte
tlacitko rotace tolikrat, az laser pfestane rotovat.
Laser Ize do pozadované polohy presné otocit
polohovacimi tlacitky.

Skenovaci rezim

Tlacitkem Scan Ize aktivovat a nastavit svételné
intenzivni segment do 4 rliznych 3Sifek. Segment
se do pozadované polohy oto¢i polohovacimi
tlacitky.

Rezim ruc¢niho pfijimace

Prace s volitelnym laserovym prijimacem: Prace s
volitelnym laserovym prijimacem: Nastavte rota¢ni
laser na maximalni otacky a zapnéte laserovy
prijima¢. K tomu viz névod k obsluze pfislusného
laserového prijimace.

Prace s referencnim laserem resp.
laserovou olovnici

Pfistroj ma svislicovy a referen¢ni laser. V hori-
zontalnim provozu Ize pomoci svislicového laseru
spustit svislici. Ve vertikalnim provozu slouzi
svislicovy a referencni laser k vyrovnani pfistroje.
Za tim Ucelem nastavte svislicovy a referen¢ni
laser paralelné se sténou. Potom je vertikaIni
laserova rovina vyrovnana vici sténé pravouhle,
viz obrazek.

a6 ©©
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Technické parametry (Technické zmény vyhrazeny)

Rozsah samocinné nivelace

+ 5°

Pfesnost

+0,Tmm/m

Nivelace horizontalni / vertikalni

Automaticky elektronickymi
libelami a servomotory.

Rychlost nastaveni

cca 30 s pres cely pracovni Uhel

Vertikalni referen¢ni paprsek

90° k rotacni roviné

Rychlost rotace

0, 60, 120, 300, 600 ot./min

Dalkové ovladani

Infracervené IR

VInova délka laserového paprsku
Cerveny / zeleny

635 nm /515 nm

VInova délka laserové olovnice

650 nm

Vinova délka referen¢niho laseru
Cervena / zelena

635 nm /515 nm

Trida laseru

2 /<1 mW (EN60825-1:2014)

Napajeni

Akumulatoru / baterie (4 x typ C)

zeleny

Provozni doba akumulatoru cerveny /

cca 35 hod. / cca 15 hod.

Provozni doba baterii cerveny / zeleny

cca 50 hod. / cca 18 hod.

Napajeni

Doba nabijeni akumulatoru cca 7 hod.

Pracovni teplota -10°C ... +50°C
Skladovaci teplota -10°C ... +70°C

Trida ochrany IP 66

Rozméry (S x V x H) / 215 %205 x 165 mm /
Hmotnost (veetné akumulatoru) 2,6 kg

Dalkové ovladani

2x 1,5V typ AAA

Dosah délkového ovladani

max. 30 m (ovladani IR)

Hmotnost (v¢etné baterie)

Ustanoveni EU a likvidace

Pristroj spliuje vSechny potifebné normy pro volna

pohyb zbozi v rdmci EU.

Tento vyrobek je elektricky pfistroj a musi byt oddélené
vytfidén a zlikvidovan podle evropské smérnice pro
pouzité elektrické a elektronické pristroje.

Dal3i bezpecnostni a dodatkové pokyny najdete na:

www.laserliner.com/info

. CE
AR

© 47
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Priprava kontroly kalibrace

Kalibraci laseru si mizete zkontrolovat. Umistéte pfistroj doprostfed mezi

2 stény, které jsou od sebe vzdalené minimalné 5 m. Zapnéte pfistroj. Pro

optimalni ovéreni pouZijte prosim stativ. DULEZITE: Automatika senzoru

musf byt aktivni (dioda auto/man je vyp).

1. Oznacte si na sténé bod A1.

2. Otocte pristroj o 180° a vyznacte si bod A2. Mezi body A1 a A2 mate
nyni horizontdlni referenci.

Al % A2 u
Kontrola kalibrace
3. Umistéte pristroj co nejblize ke sténé na vysku oznaceného bodu A1.
4. Otocte pristroj o 180° a vyznacte si bod A3. Rozdil mezi A2 a A3

je tolerance.
5. Pro kontrolu osy Y resp. Z opakujte krok 3 a 4.

3.
Al A2
o A2

A3

=0K

0,1mm/m

-
-]
(=]
°

<

-

A2 L
ﬁ A3 |

[ |-

Kdyz jsou u osy X, Y nebo Z body A2 a A3 vice nez 0,1 mm/ m
od sebe, je nutné nové sefizeni. Spojte se s Vasim specializovanym

= prodejcem nebo vyuzijte servisniho oddéleni spolecnosti
UMAREX-LASERLINER.

8 ©
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Sefizovaci rezim

Pi sefizeni dbejte na vyrovnani rota¢niho laseru. Sefizujte vzdy
vsechny osy.

Serizeni osy X

Aktivace sefizovaciho rezimu: Zapnéte Quadrum. Stisknéte
soucasné tlacitko ZAP/VYP a tlacitko auto/man, az zacne
rychle blikat svételna dioda X.

Sefizeni: Pomoci tlacitek plus/minus najedte laserem
z aktualni polohy do vysky referen¢niho bodu A2.

Zruseni sefizeni: Vypnéte pfistroj.
Ulozeni: Pomoci tlacitkem Scan se nové sefizeni ulozi do paméti.
Sefizeni osy Y a Z

Aktivace sefizovaciho rezimu: Zapnéte Quadrum. Stisknéte
soucasné tlacitko ZAP/VYP a tlacitko auto/man, az zacne
rychle blikat svételna dioda X.

Pomoci tlacitka X/Y prepnéte na osu Y.

Sefizeni: Pomocf tlacitek plus/minus najedte laserem
z aktualni polohy do vy3ky referen¢niho bodu A2.

Zruseni sefizeni: Vypnéte pristroj.
UloZeni: Pomoci tlacitkem Scan se nové sefizeni ulozi do paméti.

Pro sefizeni osy Z postavte pristroj vertikalné

a postupujte stejné jako u sefizovani osy Y. Z

Pred pouzitim, po prepravé a po
dlouhém skladovani pravidelné

kontrolujte kalibraci. Kontrolujte Y
pfitom vzdy vdechny osy.

segege 002 Se

Osy
X,Yaz

X
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Lugege kasutusjuhend ja kaasasolev brosuur ,Garantii- ja lisajuhised”
' taielikult labi. Jargige neis sisalduvaid juhiseid. Kaesolev dokument
® tuleb alles hoida ja laserseadise edasiandmisel kaasa anda.

Taisautomaatne rotatsioonlaser punases voi
rohelises lasertehnoloogias

— Kérguste, samajoonte ja kallete tapseks tlekandmiseks suurtel kaugustel

— Lisavarustuses olev loodimis- ja referentslaser holbustab vaheseinte joondamist
— Manuaalne kaldereziim véimaldab luua kuni 5° kaldeid.

— Koiki funktsioone saab juhtida kaugjuhtimispuldilt.

Uldised ohutusjuhtnéérid

— Kasutage seadet eranditult spetsifikatsioonide piires vastavalt selle
kasutusotstarbele.

Laserkiirgus! Laserkiirgus!
Mitte vaadata Laserikiirt! Mitte vaadata Laserikiirt!
Laseriklass 2 Laseriklass 2
<1 mW - 635/650 nm <1 mW - 515/650 nm
EN 60825-1:2014 EN60825-1:2014

- Tahelepanu: Arge vaadake otsesesse voi peegelduvasse kiirde.

- Arge suunake laserkiirt inimeste peale.

— Kui klassi 2 laserkiirgus satub silma, siis tuleb silmad teadlikult
sulgeda ja pea kohe kiire eest &ra liilgutada.

- Arge vaadelge laserkiirt ega reflektsioone kunagi optiliste seadmetega
(luup, mikroskoop, pikksilm, ...).

— Arge kasutage laserit silmade kérgusel (1,40 ... 1,90 m).

— Hasti reflekteerivad, peegeldavad voi laikivad pinnad tuleb laserseadiste
kaitamise ajal kinni katta.

— Piirake avalikes liikluspiirkondades kiirte teekonda voimaluse korral tokete
ja seadistavate seintega ning tahistage laseri piirkond hoiatussiltidega.

— Manipulatsioonid (muudatused) on laserseadisel keelatud.

— Antud seade pole manguasi ega kuulu laste katte.
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Toote eriomadused ja funktsioonid

S5ENSQr ) . . . .
Rutomaric  Rotatsioonlaser joondub iseseisvalt vélja. Ta pannakse

noutavas pohiasendis Ules — = 5° tdédnurga piires. Automaatika vétab
kohe peenseadistamise ule: Kolm elektroonilist mé&tesensorit tuvastavad
seejuures X-, Y- ja Z-telje.

Anti Drift System (ADS) takistab vaarmootmisi. Talitluspohiméte:
Laserit kontrollitakse 30 sekundit parast ADSi aktiveerimist pusivalt korrektse
valjajoonduse suhtes. Kui seade ligub valismoju téttu paigast voi kaotab laser
oma korgusereferentsi, siis jaab laser seisma. Lisaks sellele vilguvad laser ja
Tilt-LED pidevalt. Edasitédtamise véimaldamiseks vajutage uuesti Tilt-klahvi
voi lUlitage seade valja ja sisse. Nii valditakse lihtsalt ja kindlalt vaarmootmisi.

ADS pole parast sisseltlitamist aktiivne. Kaitsmaks etteseadistatud
seadet voormojudest tingitud asendimuutuste eest, tuleb ADS Tilt-klahvi
vajutamisega aktiveerida. ADSi talitlust ndidatakse Tilt-LEDi vilkumisega,
vt allpool joonist.

ADS lilitab jarelevalve sisse alles 30 sek parast laseri taielikku
' nivelleerumist (etteseadistusfaas). Kui ADS on aktiivne, siis vilgub
Tilt-LED etteseadistusfaasis kiiresti, sekunditaktis.

ADSi talitlusviis ADS on t66s 30
sek moddudes,
Po6rlemise Tilt-LED vilgub
Sisse algus kiiresti. Voormoju
7L
Sensor Automatic ADSi aktiveerimine: L
etteseadistusfaas Vajutage Tilt-klahvi, a_sir b
Tilt-LED vilgub Seisku
sekunditaktis. ohutusalastel

pohjustel, laser
vilgub ja Tilt-LED
poleb pidevalt.
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\\ﬁ“lock Transpordilukk (LOCK): Seadet kaitstakse transportimisel
spetsiaalse mootoripiduriga.

Kaitse tolmu ja vee eest — seadet iseloomustab eriline kaitstus
tolmu ning vihma eest.

Ruumivore: Naitab laseritasandeid ja funktsioone.
auto: Automaatne valjajoondus / man: Manuaalne valjajoondus

=8 ® o0

Horisontaalne Vertikaalne Kalded 90° nurk 90° referents-
nivelleerimine nivelleerimine funktsioon

Roheline lasertehnoloogia

S DLD teostuses lasermooduleid iseloomustab joone korge
kvaliteet, puhas, selge ja seetdttu hasti ndhtav joonepilt.
Varasemate pdlvkondadega vorreldes on need temperatuuri-
stabiilsemad ja energiatdhusamad.

Peale selle on inimsilma tundlikkus k&rgem rohelise laseri kui
naiteks punase laseri lainepiirkonnas. Seetdttu paistab roheline
laserdiood punasega vorreldes palju heledam.

Rohelised laserid — spetsiaalselt DLD teostus — pakuvad seega
laserjoone nahtavusega seonduvalt ebasoodsates tingimustes
arvukaid eeliseid.
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Aku laadimine

— Laadige aku enne seadme kasutamist tdiesti tais.

- Uhendage vérguseade/laadija vooluvérku ja tihendage akulaegas (L)
Ghenduspesa (J) kilge. Palun kasutage ainult kaasasolevat vorguseadet/
laadijat. Vale vorguseadme/laadija kasutamisel kaotab garantii kehtivuse.
Akut saab laadida ka véljaspool seadet.

— Aku laadimise ajal poleb vorguseadme/laadija (N) LED punaselt.
Laadimisprotseduur on I6ppenud, kui LED pdleb roheliselt. Kui seade
ei ole Uhendatud vérguseadmesse/laadijasse, siis vorguseadme/laadija
LED-tuli vilgub.

— Alternatiivselt voib kasutada ka leelispatareisid
(4 x ttup C).

Pange need patareilaekasse (K). Jalgige seejuures
installatsioonisimboleid.

— Lukake aku (L) voi patareilaegas (K) sahtlisse (G) ja
keerake kinnituskruviga (I) kinni. Elektrikontaktid
(H) tuleb seejuures kokku thendada.

— Sissepandud aku korral on seade
laadimisprotseduuri ajal kasutusvalmis olekus.

— Kui koik 3 LEDi (2, 4, 5) suttivad hetkeks
polema ja seade lulitub vélja, siis tuleb patareid
ara vahetada voi vastavalt aku tais laadida.

Patareide sisestamine kaugjuhtimispulti
— Jalgige diget polaarsust.




Laserliner®
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Vertikaalreziim M N
F
G —\_-\
A Kiirviseerimine | Patareilaeka voi aku
. kinnitusmutter
B Referentslaseri véljund
! . . J Vorguseadme/laadija Uhenduspesa
C Prismapea / laserkiire valjund o9 ) P
o . K Patareilaegas
D Kaugjuhtimispuldi
vastuvotudioodid (4 x) L Akulaegas
E Juhtpaneel M Vérguseade/laadija
F 5/8" keere / loodimislaseri N Toonaidik

valjund
G Aku voi patareilaeka sahtel
H Elektrikontaktid
0 @

punane: akut laetakse
roheline: laadimisprotseduur
|6petatud



Quadrum / Quadrum Green

Quadrumi juhtpaneel Kaugjuhtimispult
— 10
34 AR EA
1
12 14
Laserliner® 13 15
—— Quadrum —/———
16
1 auto/man-funktsioon 10 Infrapunasignaali valjund
2 auto/man-funktsiooni LED 11 Toonaidik
LED yaljas: automaatne 12 Skaneerimismoodus
véljajoondus
LED sees: manuaalne 13 Positsioneerimisklahv
valjajoondus (keerake paremale)
p Auto/man-funktsioon:
3 SISSEVALIA-Klahv X/Y-telgede kallutamine
4 Todnaidik 14 Poo6rlemiskiiruse valimine
5 Tilt-funktsiooni LED 600/300/120/60/0 p/min
6 Tilt-funktsioon 15 Positsioneerimisklahv
o (keerake vasakule)
7 X-telje LED Auto/man-funktsioon:
8 VY-telje LED X/NY-telgede kallutamine
9 Z-telje LED 16 X/Y-telje iUmberseadmine



Laserliner®

Horisontaalne nivelleerimine ja vertikaalne auto auto

nivelleerimine

— Horisontaalne: Pange seade vdimalikult tasasele
pinnale Ules voi kinnitage statiivile.

— Vertikaalne: Asetage seade kdiljejalgadele.
Juhtpaneel on Ulespoole suunatud. Lisavarustusse
kuuluva seinahoidikuga (toote nr 080.70) saab
seadme vertikaalkasutuseks statiivile monteerida.

- Vajutage SISSE/VALJA-klahvi.

.4
G
o

' Auto/man-funktsiooni LED valjas: automaatne valjajoondus

— Seade nivelleerub + 5° piirkonnas automaatselt vélja. Etteseadistusfaasis
laser vilgub ja prismapea seisab paigal. Kui nivelleerumine on ldppenud,
siis poleb laser pisivalt ja podrleb max pddretearvuga. Vt siia juurde ka
I6iku "Sensor Automatic" ja "ADS Tilt".

Kui seade pandi Ules kaldu (valjaspool 5°), siis kolab hoiatussignaal,
' prismapea seisab paigal ning laser vilgub. Siis tuleb seade tasasemale
® pinnale Gles panna.

Vertikaalse laseritasandi positsioneerimine
Vertikaalpiirkonnas saab laseritasandit tépselt positsioneerida. "Sensor
Automatic" jaab aktiivseks ja nivelleerib vertikaalse laseritasandi valja.
V1 alljargnevat joonist.

auto i

B> D
& N

| X

Kui auto/man-LED vilgub, siis on saavutatud maksimaalne
' seadistuspiirkond 5°. Siis pange seade horisontaalselt tles
® jalulitage vélja ning taas sisse.
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Kaldefunktsioon kuni 5° - horisontaalne

Koos kaldefunktsiooni aktiveerimisega lulitatakse Sensor-Automatic valja.
Selleks vajutage auto/man-klahvi. Pluss/miinus-klahvid véimaldavad kalde
motoorset Umberseadistamist. Seejuures saab X- ja Y-telge teineteisest
eraldi imber seadistada. Vt alljdrgnevaid jooniseid.

@
O®

' Kui on saavutatud maksimaalne kaldepiirkond 5°, siis ! laser seiskub
= ja hakkab vilkuma. Sel juhul véhendage kaldenurka.

Kaldefunktsioon > 5°

Suuremaid kaldeid on voimalik kasutada
lisavarustusse kuuluva nurgaplaadiga, toote nr \
080.75. VIHIJE: Laske seadmel esmalt iseseisvalt

valja joonduda ja seadke nurgaplaat nulli. Siis
ltlitage Sensor-Automatic auto/man-klahviga
valja. Seejarel kallutage seadet soovitud suunas.

3
Qo
5

o

Ll

' Auto/man-funktsiooni LED sees: manuaalne véljajoondus

¢
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Laserimoodused

Rotatsioonimoodus
Rotatsiooniklahviga seadistatakse pooretearvu: @
0, 60, 120, 300, 600 p/min

Punktimoodus

Punktimoodusesse paasemiseks vajutage @
niimitu korda rotatsiooniklahvi, kuni
laser enam ei poorle. Laserit on voimalik
positsioneerimisklahvidega keerata
soovitud asendisse.

Skaneerimismoodus

Skaneerimisklahviga saab valgusintensiivset
segmenti 4-s erinevas laiuses aktiveerida
ning seadistada. Segment pddratakse
positsioneerimisklahvidega soovitud
positsiooni.

Kasivastuvétumoodus

Lisavarustusse kuuluva laservastuvotjaga
téotamine: Seadke rotatsioonlaser
maksimaalsele pdoretearvule ja lilitage
laservastuvdtja sisse. Vt selle kohta vastava
laservastuvotja kasutusjuhendit.

Referents- voi loodimislaseriga
to6tamine

Seade on varustatud dhe loodimis- ja referents-
laseriga. HorisontaalreZiimis saab loodimis- laseriga |~
moodustada loodimisjoont. Vertikaalreziimis on
loodimis- ja referentslaser méeldud seadme
joondamiseks. Selleks haalestage loodimis- ja
referentslaser seinaga paralleelseks. S er det
lodrette laserplan indstillet i en ret vinkel til e,
vaeggen. Vaata joonist.
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Tehnilised andmed (Jitame endale 6iguse tehnilisteks muudatusteks)

Iseloodimisvahemik

+ 5°

Tapsus

+0,Tmm/m

Horisontaalne / vertikaalne nivelleerimine

Automaatselt elektrooniliste
libellide ja servomootoritega.

Seadistuskiirus

u 30 sek kogu té6nurga ulatuses

Vertikaalne referentskiir

90° podrlemistasandi suhtes

Po6rlemiskiirus

0, 60, 120, 300, 600 p/min

Kaugjuhtimispult infrapuna IR
Laserkiire lainepikkus punane / roheline | 635 nm / 515 nm
Loodimislaseri lainepikkus 650 nm

Referentslaseri lainepikkus punane/
roheline

635 nm /515 nm

Joonlaseri laseriklass

2 /<1 mW (EN60825-1:2014)

Toitepinge

Akuga / patareid (4 x tttp C)

Aku todkestus punane / roheline

u 35 tundi/ u 15 tundi

Patareide tookestus punane / roheline

u 50 tundi / u 18 tundi

Aku laadimiskestus u 7 tundi
ToGtemperatuur -10°C ... +450°C
Hoidmistemperatuur -10°C ... +70°C
Kaitseklass IP 66

Mootmed (L x K x S) / Kaal (koos akuga)
Kaugjuhtimispult
Toitepinge

215 x 205 x 165 mm / 2,6 kg

2 x 1,5V taup AAA

Kaugjuhtimispuldi tegevusulatus

max 30 m (IR-Control)

Kaal (koos patareiga)

ELi nouded ja utiliseerimine

Seade taidab koik néutavad normid vabaks

kaubavahetuseks EL-i piires.

Kaesolev toode on elektriseade ja tuleb vastavalt
Euroopa direktiivile elektri- ja elektroonikaseadmete
jaatmete kohta eraldi koguda ning kérvaldada.

Edasised ohutus- ja lisajuhised aadressil:
www.laserliner.com/info

. Ce
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Kalibreerimise kontrollimiseks valmistumine

Te saate laseri kalibreerimist kontrollida. Pange laser 2 seina vahel keskkohta
Gles, mis on teineteisest véhemalt 5 m kaugusel. Lulitage seade sisse. Palun
kasutage optimaalseks kontrollimiseks statiivi. TAHTIS: Sensoriautomaatika
peab olema aktiivne (auto/man-LED on valjas).

1. Mérgistage punkt A1 seinal.

2. Poorake seadet 180° vorra ja margistage punkt A2. Punktide A1 ja A2
vahel on nuld horisontaalne Idhtevaartus.

ﬂ 1
U Al ﬁ H
2. 180° ﬂ
H Al % A2 u
Kalibreerimise kontrollimine

3. Asetage seade seinale voimalikult Idhedale punkti A1 margistatud
kdrgusele.

4. Poorake seadet 180° vorra ja margistage punkt A3. Vahe punktide
A2 ja A3 vahel on tolerants.

5. Korrake Y- véi Z- telje Glekontrollimiseks 3. ja 4.

3.
Al A2
o A2

=0K

E
£
— la. . £ A3
> 180° g - [
% ~ ‘
[ | -

Kui X-, Y- vbi Z-telje puhul paiknevad punktid A2 ja A3 rohkem
' kui 0,1 mm / m teineteisest eemal, siis on tarvis uuesti haalestada.
= VoOtke Uhendust oma edasimidjaga voi pdorduge ettevotte
UMAREX-LASERLINER klienditeenindusosakonna poole.
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Haalestusmoodus

Jalgige haalestamisel rotatsioonlaseri joondust. Haalestage
alati koik teljed.

X-telje hadlestamine

Haalestusmooduse aktiveerimine: Lilitage Quadrum sisse.
Vajutage Uheaegselt SISSE/VALJIA-klahvi ja auto/man-klahvi,
kuni X-LED vilgub kiiresti.

Haalestamine: Séidutage laser pluss/miinus-klahvidega
aktuaalsest positsioonist referentspunkti A2 korgusele.

Hadlestuse tuhistamine: Lilitage seade vilja.
Salvestamine: Skaneerimisklahviga salvestatakse uus haalestus.
Y- ja Z-telje hadlestamine

Haalestusmooduse aktiveerimine: Lilitage Quadrum sisse.
Vajutage Uheaegselt SISSE/VALIA-klahvi ja auto/man-klahvi,
kuni X-LED vilgub kiiresti.

Lulituge X/Y-klahviga Y-telje peale.

Hadlestamine: Soidutage laser pluss/miinus-klahvidega
aktuaalsest positsioonist referentspunkti A2 korgusele.

Haalestuse tlhistamine: Lilitage seade valja.
Salvestamine: Skaneerimisklahviga salvestatakse uus haalestus.

Pange seade Z-telje haalestamiseks vertikaalselt

Ules ja toimige sarnaselt Y-telje haalestamisele. A

Kontrollige haalestus enne kasutamist,
' parast transportimist ning pikaajalist
= ladustamist regulaarselt tle. Kontrollige Y
seejuures alati koiki telgi.

segege 002 Se

X-1Y-1
Z-teljed

X
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Ladzam pilniba iepazities ar LietoSanas instrukciju un pievienoto
materialu , Garantija un papildu norades”. Levérot tajas ietvertos
noradijumus. Sis dokuments jasaglaba, un tas ir nododams talak
kopa ar lazera ierici.

Automatisks rotéjosais lazers ar sarkanu vai zalu lazera

tehnologiju

— Augstuma, asu sakritibas un slipuma vertibu precizai parsatisanai,
mérot no liela attaluma

— Papildu vertikalas regulésanas un references lazers atvieglo starpsienu
[fmenosanu

— Manualais slipuma rezims lauj to novietot uz slipam virsmam
ar slipumu lidz 5°.

— Visas funkcijas var vadit ar talvadibas pulti.

Visparigi drosibas noradijumi
— Lietojiet ierici vienigi paredzétajam mérkim attiecigo specifikaciju ietvaros.

Lazera starojums! Lazera starojums!
Neskatities tiesi stara! Neskatities tiesi stara!
Lazera klase 2 Lazera klase 2
<1 mW - 635/650 nm <1 mW - 515/650 nm
EN 60825-1:2014 EN60825-1:2014

— Uzmanibu: Neskatieties tiesa vai atstarota lazera stara.

— Nevérsiet lazera staru uz cilvékiem.

— Ja 2 klases lazera stars trapa acis, acis tida| apzinati jaaizver un galva
japagriez prom no stara.

— Neskatieties lazera stara vai ta atstarojuma ar optiskiem lidzek|iem
(lupu, mikroskopu, talskati, ...).

— Neizmantojiet lazeru acu augstuma (1,40 ... 1,90 m).

— Stradajot ar lazera iericém, apsedziet reflektéjosas un spidigas virsmas,
ka ari spogulvirsmas.

— Sabiedriskas vietas ierobezojiet lazera starus cik vien iesp&jams,
izmantojot norobeZojumus un aizslietnus, un markéjiet lazera darbibas
diapazonu ar bridinajuma plaksnitém.

— Lazera ierices manipulacijas (izmainas) nav atlautas.

— Siierice nav rotallieta, sargiet to no bérniem.
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Seviskas razojuma ipasibas un funkcijas

S5ENSQr I . . .
Rutomaric  ROt&jo3ais lazers noreguléjas pats. Tas tiek nostadits

nepiecieSsamaja pamatpozicija. t.i. £ 5° plata darba lenki. Preciza iestatisana
uzreiz notiek automatiski: Tris elektroniski mérsensori uztver X-, Y- un Z-asi.

Pasplismes jeb ADS sistéma garanté nek|adigus mérijumus.
Funkcijas princips: Kad péc ADS sistémas aktivé3anas aizritéjusas 30 sekundes,
tiek pastavigi parbaudits pareizs lazera stavoklis. Ja uz ierici iedarbojas aréjs
spéks vai ja lazers pazaudé augstuma referenci, tad tas paliek uz vietas.
Papildus mirgo lazers, un t.s. Tilt-LED deg nepartraukti. Lai varétu turpinat
darbu, no jauna nospiez t.s. Tilt-taustinu vai izslédz un ieslédz pa3u ierici.
Sada, vienkarsa un drosa veida tiek novérsti k|Gdaini mérijumi.
leslédzot ierici, ADS rezZims netiek aktivéts. Lai izvairitos no ta, ka aréja
ietekme maina ierices poziciju, vispirms, nospiezot t.s. Tilt taustinu aktivé ADS
funkciju. Kad ADS funkcija ir aktivéta, mirgo Tilt-LED, skatit attélu apak3a.

ADS funkcija ir pilna darba rezima tikai 30 sek. péc pilnas lazera
' nivelésanas (ieregulésanas faze). leregulésanas fazeé Tilt-LED mirgo
sekunzu ritma. Kad ADS ir gatava darbam, diode mirgo atrak.

ADS darbibas veids
Ass ADS rad. péc

Sakas 30 sek., atri mirgo
leslegt rotacija Tilt-LED. Aréja ietekme
7L
leregulésanas faze ADS aktivésanas:
Sensora automatika Nospiez Tilt-

Drosibas

labad lazers paliek
stavam, lazers mirgo
un Tilt-LED deg
nepartraukti.

taustinu, Tilt-LED
mirgo sekunzu
ritma.



Laserliner®

\\ﬁ“lock Transport LOCK: Parvadasanas laika ierices drosibu
garanté Tpasa motora bremze.

Aizsardziba pret putekliem un Gdeni — Pret putekliem un Gdeni
ierice aprikota ar Tpasiem aizsargelementiem.

Telpas kontiras: Tas parada lazeru virsmas un funkcijas.
auto: Automatiska limenosana / man: Manuala lTmeno3ana

auto auto man
Horizontala Vertikala Slipumi 90° lenkis 90° References
nivelésana nivelésana funkcija

Zala lazera tehnologija

[E@E) DLD varianta lazera moduli nodrosina augstas kvalitates liniju,
tiru, skaidru un tadéjadi labi saskatamu linijas attélu. Salidzinot
ar vecaku paaudzu iericém, tie ir stabilaki dazada temperatdra
un energoefektivaki.

Turklat cilvéka acs pret zala lazerstara vilnu diapazonu ir jutigaka
neka, pieméram, pret sarkanu lazerstaru. Tadéjadi zalas lazera
gaismas diodes salidzinajuma ar sarkanajam izskatas daudz
spilgtakas.

Zalie lazeri - Ipasi DLD varianta - sniedz arf prieksrocibas
attieciba uz lazera Iinijas redzamibu sarezgitakos apstak|os.
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Akumulatora uzladésana

— Pirms ierices izmanto3anas akumulatoru uzladé pilniba.

— Baro3anas bloku/ladétaju pievienojiet elektrotiklam un akumulatora
nodalijuma (L) piesléguma ligzdai (J). Izmantojiet tikai komplekta ieklauto
barosanas bloku/ladétaju. Ja tiek izmantots cits baro3anas bloks/ladétajs,
garantija vairs nav spéka. Akumulatoru var uzladét arl iznemtu no ierices.

— Kamer notiek akumulatora uzlade, deg barosanas bloka/ladétaja (N)
sarkana gaismas diode. Kad barosana beigusies, iedegas zala LED. Ja ierice
nav pieslégta barosanas blokam/ladétajam, barosanas bloka/ladétaja (N)
gaismas diode mirgo.

— Var izmantot arT Alkali baterijas (C tipa 4 gab.).
Tas ievieto bateriju nodalijuma (K). levérot
noraditos simbolus.

— Akumulatoru (L) vai bateriju bloku (K) ievieto
nodalijuma (G) un pieskrdveé ar stiprinasanas
skrawvi (I). Elektriskajiem kontaktiem (H) jabat
savienotiem.

— Ja akumulators ir iestumjams, tad barosanas
laika ierici var ekspluatét.

— Ja visas tris LED (2, 4, 5) uz Tsu bridi iedegas,
un ierice izslédzas, tad jamaina baterijas vai
jauzladé akumulators.

Bateriju ievietosana talvadibas pulti
— levéro pareizu polaritati.

§
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-

Vertikala
ekspluatacija

| & H
N

M

F
G —\_-\
A Atra vizésana I Bateriju nodalijuma vai
_ o akumulatora stiprindsanas muturs
B References lazera izeja
. L J Barosanas bloka/ladétaja
C Galva/ lazera stara izeja piesleguma ligzda
D Talvadibas uztveres diodes K Bateriju nodalijums
(4 gab.)
L Akumulatora nodalijums
E Vadibas pults )
- M Baro3anas bloks/ladétajs
F 5/8" vitne / svértena lazera izeja L
N Ekspluatacijas raditajs

G Nodalijums, paredzéts akumulat-
oram vai baterijam

H Elektriskie kontakti
66 @D

sarkana: akumulators tiek
uzladets
zal$: uzladésana pabeigta
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"Quadrum" vadibas panelis

34

Laserliner’

Quadrum

Talvadibas pults
10

—
[ W W
|
1
12 14
13 15
16

© 00 N o 0o b~ W

Automatiskais/manualais rezims

LED automatiskais/manualais
rezZims

LED nodziest: automatiska
regulacija

LED deg: regulésana ar roku
|ESLEGT/IZSLEGT
Ekspluatacijas raditajs

LED Tilt funkcija

Tilt funkcija

LED X-ass

LED Y-ass

LED Z-ass

10 Infrasarkana signala izeja

11 Ekspluatacijas raditajs

12 Scan izvélne

13 Pozicionésanas poga
(pagriez pa labi)
automatiskais/manualais rezims:
X/Y ass sasvérsana

14 Izvéléties rotacijas atrumu
600 /300/120/60 /0 apgr./min.
15 Pozicionésanas poga
(pagriez pa kreisi)
automatiskais/manualais rezims:
X/Y ass sasversana

16 X/Y ass parslégsana
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Horizontala nivelésana un vertikala auto auto

nivelésana >

— Horizontali: Novieto ierici uz péc iespéjas gludas q
virsmas vai nostiprina uz stativa.

— Vertikali: Novieto ierici uz saniskajam kajam.
Vadibas panelis pavérsts uz augsu. Ar papildus pie
sienas stiprinasanas dalu (Art-Nr. 080.70) vertikalai
ekspluatacijai ierici var montét uz stativa.

— IESLEGT/IZSLEGT

(%
G
o

' LED automatiskais/manualais rezims: automatiska regulacija
-

— + 5° zona ierice nivelgjas automatiski. leregulésanas fazé lazers mirgo,
un galva nekustas. Kad nivelésana beigusies, lazers deg nepartraukti
un griezas ar maksimalo apgriezienu atrumu. Skatit nodalu: "Sensora
automatika" un "ADS-Tilt".

' Ja ierice novietota pa slipu (virs 5°), tad atskan bridinajuma signals,
= galva negriezas, un lazers mirgo. Tad ierici noliek uz lidzenakas virsmas.

Vertikalas lazera virsmas pozicionésana
Stradajot vertikali, l1azera virsmu var pozicionét precizi. "Sensora automatikas
funkcija" paliek aktiva un nonivelé vertikalo lazera virsmu. Skatit ziméjumu.

Kad mirgo auto/man- (automatisks/manuals rez.) LED, tad ir sasniegta
' maksimala regulacijas zona 5°. Novieto ierici horizontali, izslédz un
® jeslédz to no jauna.
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Slipuma funkcija 'dz 5° - horizontali

leslédzot slipuma funkciju, tiek izslégta sensora automatikas funkcija. Ta
noldka nospiez auto/man-taustinu. Ar pluss/minuss-taustiniem var regulét
slipumu. Turklat X- un Y-asis var regulét atseviski. Skatit Ziméjumus.

Laserliner’ @
= qunm —

' Kad sasniegta maksimala regulacijas zona 5°, tad lazers paliek
= Uz vietas un mirgo. Tad samazina slipuma lenki.

Slipuma funkcija > 5°
Krasakus slipumus iestata ar papildus pievienoto

lenku plati, Art-Nr. 080.75. \ man
PADOMS: Vispirms |auj iericei pasai noreguléties ‘»
un lenku plati iestata uz nulli. Tad sensora bq
automatikas rezimu izslédz ar auto/man-taustinu. 0
Tad nostata ierici vélamaja lenk.

e ol O

' LED automatiskais/manualais rezims ieslégts:
= Regulésana ar roku @ s

©
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Lazera izvélnes

Rotacijas izvélne

Ar rotacijas taustinu iestata apgriezienu skaitu:
0, 60, 120, 300, 600 apgr./min.

Punkta izvélne

Lai atvértu punkta izvélni, rotacijas taustinu
spiez tik reizu, kamér lazers vairs neroté. Ar
pozicionésanas taustiniem lazeru var pagriezt
vélamaja pozicija.

Scan- izvélne

Ar Scan-taustinu var aktivét un iestatit
gaismintensivu segmentu 4 dazados
platumos. Segmentu vélamaja pozicija
pagriez ar pozicionésanas taustiniem.

Manuala uztvéréja izvélne

Darbs ar papildus lazera uztvéréju: Darbs ar
papildus lazera uztvéréju: lestata rotacijas lazeru
uz maksimalo apgriezienu skaitu un ieslédz
lazera uztveréju. Skatit attieciga lazera uztvéréja
lietosanas instrukciju.

Darbs ar references vai atsvara lazeru

lericei ir vertikalas regulé3anas un references
lazers. Stradajot horizontali, ar vertikalas
regulésanas lazeru var veikt vertikalu regulésanu.
Stradajot vertikali, ar vertikalas regulésanas un
references lazeru noregulé ierici. Sim noldkam
vertikalas regulésanas un references lazeru
noreguléjiet paraléli sienai. Tad vertikala lazera
virsma attieciba pret sienu ir noreguléta taisna
lenkT, skatit ZImé&jumu.
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Tehniskie dati (Lespéjamas tehniskas izmainas)

Automatiskas nolimenosanas diapazons

+ 5°

Precizitate

+0,Tmm/m

Horizontala / vertikala nivelésana

notiek automatiski ar elektroniskajam
sparém un servomotoriem.

lestatiSanas atrums

apm. 30 sek. pari visam darba lenkim

Perpendikulars references stars

90° lenkT attiec. pret rotacijas virsmu

Rotacijas atrums

0, 60, 120, 300, 600 apgr./min.

Talvadibas pults

Infrasarkans

Lazera vilnu garums sarkans / zal$

635 nm /515 nm

Svértena lazera vilnu garums

650 nm

References lazera stara vilna
garums, sarkans / zal$

635 nm /515 nm

Lazera klase

2 /<1 mW (EN60825-1:2014)

Stravas padeve

Akumulatoru / baterijas (C tips, 4 gab.)

Ekspluatacijas ilgums:
akumulators sarkans / zal$ rad.

apm. 35h/apm. 15 h

Ekspluatacijas ilgums: baterijas
sarkans / za|$ rad.

apm. 50 h/apm. 18 h

Talvadibas pults
Stravas padeve

Akumulatora baro3anas ilgums apm. 7 h

Darba temperatira -10°C ... +50°C
Uzglabasanas temperatra -10°C ... +70°C
Aizsardzibas klase IP 66

Merijumi (platums x augstums x 215 x 205 x 165 mm /
dzilums) / Svars (iesk. akumulatoru) 2,6 kg

2 gab. 1,5 V tips AAA

Pults reakcijas attalums

maks. 30 m (infrasark. kontrole)

Svars (ieskaitot baterijas)

ES-noteikumi un utilizacija

Lerice atbilst attiecigajiem normativiem par

brivu precu apriti ES.

Konkrétais razojums ir elektroiekarta. Ta
utilizéjama atbilstigi ES Direktivai par elektrisko

un elektronisko iekartu atkritumiem.

Vairak drosibas un citas norades skatit:

www.laserliner.com/info

C€
2R

@™ 7



Laserliner®

Sagatavosanas kalibréjuma parbaudei

Varat parbaudit lazera kalibréjumu. lerici novieto pa vidu starp 2 sienam, kas
atrodas vismaz 5 m attaluma viena no otras. leslédz ierici. Lai parbaude batu
optimala, ieteicams izmantot stativu. SVARIGI: Sensora automatikas funkcijai
jabat aktivai (auto/man-LED nedeg).

1. AtzZimégjiet uz sienas punktu A1.

2. Pagrieziet ierici par 180° un atzZiméjiet punktu A2. Tagad starp A1
un A2 ir horizontala atsauces nija.

ﬂ 1.
U Al % H
2. v 180° ﬂ
H AL R A2 u
Kalibréjuma parbaude

3. Novietojiet ierici iesp&jami tuvu sienai atziméta punkta A1 augstuma.

4. Pagrieziet ierici par 180° un atzZiméjiet punktu A3. Starpiba starp
A2 un A3 ir pielaide.

5. 3. un 4. darbibu atkarto, lai parbauditu Y- un/vai Z- asi.

BEE
Al A2

o A2
A3

-
L A2 L

ﬁ A3 |

[ |-

Ja pie X-, Y- vai Z- ass punkti A2 un A3 ir atstatus par vairak neka
' 0,1 mm / m, tad ir nepiecieSsama jauna justésana. Sazinieties ar
= JOsu specializéto tirgotaju vai griezieties UMAREX-LASERLINER
servisa nodala.

=0K

0,1mm/m

-
-]
(=]
°

<
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Justésanas izvélne

Justéjot ierici, raudzities uz rotacijas lazera iestatisanu.
Allaz justét visas asis.

X-ass justésana

Aktivizé justé3anas izvelni: leslédz ierici "Quadrum”.
Vienlaikus spiediet IESLEGT/IZSLEGT un auto/man taustinu,
[idz atri sak mirgot X gaismas diode.

Regulésana: Ar plus/minus taustiniem lazeru no pasreizéjas
pozicijas parvietojiet references punkta A2 augstuma.

Justésanas dzésana: Izslédz ierici.
Saglabasana: Jauno kalibréjumu saglaba ar Scan-taustinu.
Y- un Z-asu justésana

Aktivizé justélanas izvelni: leslédz ierici "Quadrum”.
Vienlaikus spiediet IESLEGT/IZSLEGT un auto/man taustinu,
[idz atri sék mirgot X gaismas diode.

Ar X/Y taustinu parslédziet uz Y asi.

Regulésana: Ar plus/minus taustiniem lazeru no pasreizéjas
pozicijas parvietojiet references punkta A2 augstuma.

JustéSanas dzésana: Izslédz ierici.
Saglabasana: Jauno kalibréjumu saglaba ar Scan-taustinu.

Lai justétu Z-asi, ierici novieto vertikali un rikojas
tapat, ka justéjot Y-asi.

Parbaudtt ierices precizitati pirms katras
ekspluatacijas, péc transportésanas un

ilgas neekspluatésanas. Allaz parbaudit Y
visas asis.

5@@%@3@ o6 2 ge

Z- asis
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SERVICE

Umarex GmbH & Co. KG

— Laserliner —

MohnestraBe 149, 59755 Arnsberg, Germany
Tel.: +49 2932 638-300, Fax: +49 2932 638-333
laserliner@umarex.de

Umarex GmbH & Co. KG c € E ﬁ
Donnerfeld 2 —

59757 Arnsberg, Germany

Tel.: +49 2932 638-300, Fax: -333 R o
www.laserliner.com Laserliner®
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